GeoMax Zipp10 Pro Séries
Manual do Usuario

©7 03 OF OF
@ 0f Of OF
olofoiof

o7 0Feier - of

Versao 2.0

Portugués - Brasil EE\\%MAX




Introducao

Aquisicao

AW

Identificagdo do
Produto

Marcas registradas

Validade deste manual

/\ ATENCAO

Parabéns pela compra de um instrumento da série GeoMax Zipp10 Pro.

Este manual contém instrugdes importantes de seguranga, assim como instrugdes para a configuragéo e
operagdo do instrumento. Para mais informacdo consulte "1 Instrugées de Seguranga".
Leia com atengdo todo o Manual do Usuario antes de ligar o produto.

O modelo e o nimero de série do produto encontram-se indicados na etiqueta de identificacdo.
Refira-se sempre a esta informagao ao contatar o seu agente ou servigo autorizado GeoMax.

e Windows é uma marca registrada da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e em outros paises
Todas as demais marcas registradas sao propriedade dos respectivos donos.

Descrigao

Geral Este manual se aplica aos instrumentos Zipp10 Pro. Onde ouver diferenga
entre os modelos, eles serdo claramente descritos.

Luneta e Medigdo no modo CP: Quando medindo distancias a um refletor com

Medicdo Eletronica de Distancia (EDM) mode "CP", a luneta usa um
largo feixe de raio laser vermelho visivel, que emerge coaxialmente da
objetiva da luneta.
¢ Medicdo em modo SP: Instrumentos equipados com EDM sem

prisma adicionalmente oferecem o modo EDM "SP". Quando medindo
disténcias com este modo EDM, a luneta do equipamento produzird um
pequeno feixe de raio laser vermelho, que emerge coaxialmente da
objetiva da luneta.

003839.001

NAO remova a bateria durante a operacéo do instrumento, ou durante o processo de desligar.
Isto pode resultar em um erro de sistema e perda de dados!

Sempre desligue o instrumento pressionando a tecla Ligar/Desligar, e espere até o instrumento ser
completamente desligado antes de remover a bateria.

EE MAX Introducao
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1.1

Instrucoes de Seguranca
Geral

Descricao

Sobre Mensagens de
Aviso

1.2

As instrucdes seguintes destinam-se a informar para a pessoa responsavel pelo produto e para a pessoa
que utiliza o equipamento sobre os riscos inerentes a sua operagdo e ao modo de evita-los.

A pessoa responsavel pelo produto deve assegurar que todos os usuarios compreendam claramente estas
instrucdes e as sigam a risca.

Mensagens de aviso sdo as partes essenciais no conceito de segurancga do instrumento. Estas mensagens
aparecem sempre que possam ocorrer perigos ou situagdes perigosas.

Mensagens de aviso...
e Alerte o usuario sobre os perigos diretos e indiretos relativos ao uso do produto.

e Contém as regras gerais do comportamento.

Para a seguranga dos usuarios, todas as instrugdes e mensagens de seguranga devem ser estritamente
observadas e seguidas! Portanto, o manual sempre deve estar disponivel a todas as pessoas que realizam
quaisquer tarefas descritas aqui.

PERIGO, ATENCAO, CUIDADO e AVISO s3o palavras de sinalizacdo padronizadas para identificar os
niveis de perigos e riscos relacionados a danos pessoais e danos materiais. Para sua seguranga é impor-
tante a leitura e o completo entendimento da tabela abaixo com as diferentes palavras de sinalizagao e
suas definicbes. Os simbolos de seguranca suplementares, bem como os textos suplementares podem
aparecer sem a mensagem de aviso.

Tipo Descrigao

A PERIGO Indicagdo de uma situagdo iminentemente perigosa que se nédo for evitada,
resultara em morte ou lesGes corporais graves.

A ATENCAO Indicagdo de uma situagdo potencialmente perigosa ou de uma utilizagdo n&o
recomendada que, se ndo for evitada, pode provocar morte ou lesGes corpo-
rais graves.

A CUIDADO Indicagdo de uma situagdo potencialmente perigosa ou de uma utilizagdo nédo
recomendada que, se ndo for evitada, pode provocar lesbes pequenas ou
moderadas.

Indica uma situagdo de possivel risco ou um uso ndo premeditado que, se ndo

AVISO . o . R :
for evitada, pode resultar em danos materiais, financeiros e ao meio ambiente.

(= Informagdes importantes que devem ser observadas, de modo que o instru-

mento seja utilizado de um modo tecnicamente correto e eficiente.

Definicao de Uso

Pretencgdo de uso

Ma utilizagdo razoavel-
mente previsivel

e MedigGes dos angulos horizontal e vertical.

e MedicGes de distancias.

e Gravagao das medigoes.

e Visualizagdo da diregao da mira e eixo vertical.

e Comunicagao de dados com aplicagGes externas.
e Calculos realizados por programas aplicativos.

e Uso do produto sem a instrugao.

e Uso fora das indicagdes de uso e limites.

e Desativacao do sistema de seguranca.

e Remogao de avisos de perigo.

e Abertura do produto com o uso de ferramentas, tipo chave de fenda, ao menos que esta seja especi-
ficamente permitida para certas funcoes.

e Modificagdo ou conversao do produto.

e Uso apoés a apropriagdo indébita.

e Uso do produto com danos e defeitos obviamente reconheciveis.

e Uso com acessorios de outros fabricantes sem a aprovagdo prévia e explicita da GeoMax.

e Pontaria direta ao sol.

e Seguranga inadequada do local de trabalho.

EE MAX Instrucoes de Seguranca Zippl0O Pro | 5



1.3

e Uso deliberado de produtos de terceiros.
e Controle de maquinas, movimento de objetos ou aplicagdo de monitoramento sem controles adicionais
e instalagdes seguras.

Limites de utilizacao

Condicoes ambientais

/\ PERIGO

1.4

Adequado para utilizagdo em ambientes apropriados para ocupagao humana permanente: ndao adequado
para utilizagdo em ambientes agressivos ou explosivos.

A pessoa responsavel pelo produto devera contactar as autoridades de seguranca local e técnicos de segu-
ranga devidamente credenciados, antes da operagao do aparelho em zonas perigosas ou em condigdes
ambientais extremas.

Responsabilidades

Fabricante do produto

Pessoaresponsavel pelo
produto.

1.5

GeoMax AG, com endereco em CH-9443 Widnau, adiante designada GeoMax, é responsavel pelo forneci-
mento do produto, incluindo o manual do usuario e os acessorios originais, em condigdes de seguranca.

A pessoa responsavel pelo produto tem as seguintes responsabilidades:

e Compreender as instrugdes de seguranga do produto e as instrugdes do manual de operagao.

e Assegurar que ele é usado de acordo com as instrugdes.

e Familiarizar-se com os regulamentos locais relacionados com a seguranca e a prevengao de acidentes.

e Informar a GeoMax imediatamente se o produto e a aplicacdo se tornarem inseguros.

e Assegurar que as leis, as regulamentacgdes e as condigdes nacionais para o uso do radio transmissor
ou lasers sdo respeitadas.

Riscos de Utilizacao

/\ cuibabo

/\ PERIGO

/\ cuibapbo

/\ ATENCAO

/\ ATENCAO

Cuidado com os resultados das medicGes erradas, se o produto tiver caido ou tenha sido mal usado, modi-
ficado, armazenado por longos periodos ou transportados.

Precaugodes:

Efetuar periodicamente medigdes de teste e os ajustes de campo indicados no manual, particularmente
depois que o produto tenha sido submetido a utilizagdo anormal, bem como antes de medigdes impor-
tantes.

Devido ao risco de eletrocussdo, é perigoso usar bastdes, miras de nivelamento e extensGes nas proximi-
dades de instalagdes elétricas, tais como cabos de alimentagdo ou ferrovias eletrificadas.

Precaucoées:

Manter o aparelho a uma distdncia segura das instalacGes elétricas. Se for necessario trabalhar nestes
ambientes, contactar os responsaveis pela instalagdo e observar as instrugdes eventualmente recebidas.

Tome cuidado para ndo apontar produto na direcdao do sol, pois o telescépio funciona como uma lupa e
pode ferir os seus olhos ou danificar os componentes internos do produto.

Precaucoes:

Nao aponte o produto diretamente para o sol.

Durante as aplicagdes dindmicas, por exemplo, trabalhos de piquetagem, existe o risco de ocorréncia de
acidentes se o operador ndo prestar atengdo as condicbes do local, como, por exemplo, obstaculos, esca-
vagoes ou trafego de veiculo.

Precaucoes:

A pessoa responsavel pelo produto deve avisar os demais dos riscos presentes ou previsiveis.

A seguranca inadequada do local de trabalho pode levar a situagdes perigosas, por exemplo no transito,
em locais de construcdo e nas instalagdes industriais.

Precaucgoes:

Sempre garantir que o local de trabalho estd adequadamente protegido. Aderir aos regulamentos que
regem a seguranca, prevencdo de acidentes e trafego rodoviario.

EE MAX Instrucoes de Seguranca Zippl0O Pro | 6



A CUIDADO Se os acessorios utilizados com o instrumento n&o forem adequadamente fixados, e se o equipamento for
sujeito a choques mecanicos (pancadas, quedas, etc.), o equipamento podera ser danificado, os disposi-
tivos de seguranca podem ser desativados e as pessoas poderdo sofrer lesdes corporais graves.
Precaucgodes:

Quando estacionando o produto, verifique se os acessorios estdo corretamente adaptados, encaixados,
seguros e na posigao travada.
Evitar submeter o equipamento a choques mecanicos.

A ATENCAO Se o produto é usado com acessorios como mastros, miras, bastdes, aumenta o risco de ser atingido por
um raio.
Precaugoes:
Nao use o produto em tempestade.

A CUIDADO Durante o transporte, expedigao e descarte das baterias é possivel que influéncias mecanicas inadequadas
constituam um risco de incéndio.
Precaucgodes:
Antes de enviar ou descartar o produto, descarregue as baterias, usando o produto até que elas fiquem
sem a carga.
Durante o transporte ou expedicdo das baterias, a pessoa responsavel pelo produto deve assegurar que
as regras e regulamentos nacionais e internacionais aplicaveis sdo observados. Antes do transporte e
expedigdo, contate o passageiro local ou a sua empresa de transporte de cargas.

A ATENCAO As tensbes mecénicas elevadas, altas temperaturas ambiente ou a imers&o em fluidos pode provocar vaza-
mento, fogo ou explosdo das baterias.
Precaucgodes:
Proteger as baterias das influéncias mecéanicas e temperaturas ambiente elevadas. Ndo permitir o contato
das baterias com fluidos.

A ATEN(,‘f\O Se os terminais da bateria entrarem em curto circuito, por exemplo, pelo contato com joias, chaves, papel
metalizado, a bateria pode sobreaquecer e causar acidente ou fogo, como quando transportado em bolsos.
Precaugodes:
N&o permitir o contato dos terminais das baterias com objetos metalicos.

A ATENCAO O descarte incorreto do produto pode conduzir as seguintes ocorréncias:

e Liberagdo de gases venenosos, no caso de queima de polimeros.

e Explosdo das baterias, devido a aquecimento intenso, conduzindo a envenenamento, queimaduras,
corrosao ou contaminagao do ambiente.

e O descarte irresponsavel do produto pode permitir a sua utilizagdo por pessoas ndo autorizadas em
contravengao aos regulamentos, expondo-os e a terceiros ao risco de lesGes corporais graves e a
contaminagdo do ambiente.

Precaugoées:

O instrumento ndo deve ser misturado com os residuos domésticos.

Eliminar o produto de modo apropriado, de acordo com os regulamentos em vigor no
pais de utilizacdo.

Impedir 0 acesso ao instrumento a pessoas ndo autorizadas.

A informag&o do tratamento do produto especifico e gestédo de residuo esta disponivel na GeoMax AG.

A ATENCAO Apenas centros de servico autorizados GeoMax estdo capacitados a reparar estes produtos.

EE MAX Instrucoes de Seguranca Zippl0 Pro | 7



1.6

Classificacao Laser

1.6.1 Geral
Geral Os capitulos seguintes disponibilizam instrugGes e informacgédo de treinamento sobre a seguranga do laser
de acordo com o padrdo internacional IEC 60825-1 (2014-05) e relatério técnico IEC TR 60825-14 (2004-
02). As instrugGes seguintes destinam-se a informar a pessoa responsavel pelo instrumento e a pessoa
que utiliza o instrumento sobre os riscos inerentes a sua operagdo e ao modo de evita-los.
(= De acordo com IEC TR 60825-14 (2004-02), os produtos classificados como laser classe 1,
classe 2 e classe 3R ndo precisam de:
e capa de protegdo contra laser,
e roupas ou 6culos de protegdo,
e placas especiais de alertas na area de utilizagdo do laser
se usado e operado conforme definido neste Material do Usuario devido ao baixo risco aos olhos.
(= As leis nacionais e regulamentos locais podem ser mais restritivos para uso com seguranga de
lasers que o IEC 60825-1 (2014-05) e IEC TR 60825-14 (2004-02).
1.6.2 Distanciometro, Medicoes com Refletores
Geral O modulo de EDM embutido no produto produz um raio infravermelho invisivel, que sai da objetiva do
telescopio.
O produto laser descrito nesta segdo é classificado como laser classe 1 de acordo com:
e IEC 60825-1 (2014-05): "Seguranga de produtos laser".
Estes produtos sdo seguros em condicdes razoavelmente previsiveis de operagdo e ndo sdo prejudiciais
aos olhos, desde que os produtos sejam usados e mantidos de acordo com este Manual do Usuario.
Descrigao Valor
Comprimento da onda 658 nm
Duragéo do pulso 800 ps
Frequéncia de repeticdo do pulso (PRF) 100 MHz
Maxima poténcia média radiante 0.33 mw
Divergéncia do raio 1.5 mrad x 3 mrad
Etiqueta

EE MAX Instrucoes de Seguranca

Type: Zipp10 Pro ArtNo.:
Equip.No.: 1234567 123456
Power: 7.4V ==, L4Amax. S.No.:
GeoMaxAG

123456
CH-9443 Widnau

Ma
Designed in S Made by Hexagon in China
standards

a) Raio laser
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1.6.3

Distanciometro, Medicoes sem Prinsmas (modo SP)

Geral

/\ cuibapo

/\ cuibapo

Etiqueta

0O modulo de EDM embutido no produto produz um raio infravermelho invisivel, que sai da objetiva do
telescopio.

O produto laser descrito neste capitulo é de classe 3R de acordo com:
e IEC 60825-1 (2014-05): "Seguranga de produtos laser".

Olhar para o raio laser diretamente pode ser prejudicial (baixo nivel), em particular pela exposigdo ocular
deliberada. O raio pode causar ofuscamento e cegueira repentina, particularmente em ambientes de baixa
iluminacgdo. O risco de danos para produtos com laser classe 3R é limitada por:
a) exposicao nao intencional que raramente reflete o pior caso como por exemplo, o alinhamento do
raio com a pupila, € o pior caso,
b) margem de seguranga normal da maxima permissdo de exposicdo a radiacao laser (MPE)
c) comportamento de aversdo natural a exposicdo ao brilho da luz para o caso da radiagdo visivel.

Descrigao Valor

Maxima poténcia média radiante 5.00 mwW

Duragéo do pulso 800 ps

Frequencia de repeticdo do pulso 100 MHz - 150 MHz
Comprimento de onda 650 nm - 690 nm
Divergéncia do raio 0,2 mrad x 0,3 mrad
NOHD (Distancia de Perigo Ocular Nomjnal) @ 0.25 s 80 m / 262 pés

Na perspectiva de seguranca, o laser de classe 3R, deve ser tratado como potencialmente perigoso.
Precaucoées:

1) Previna da exposigao direta do olho ao raio

2) Na&o aponte o raio para outras pessoas.

Perigos potenciais ndo estdo relacionados somente a raios diretos, mas também para raios refletidos,

apontados a superficies refletoras, como prismas, janelas, espelhos, superficies metalicas, etc.

Precaucgodes:

1) N3o mire em areas que sejam muito refletoras, como espelhos, ou que poderiam emitir reflexos inde-
sejados.

2) Na&o olhe através ou ao lado da mira dptica em prismas ou objetos que refletem quando o laser é
ligado, no modo pontaria laser ou no modo de medicéo de disténcia. A pontaria a prismas somente é
permitida quando se olha através da luneta.

Abertura laser

/\CAUTION
& LASER Radiagdo laser
3R Evite exposigdo direta do olho

Produto Laser Classe 3R conforme IEC 60825-1:2014

003862 002

Pav = 4.8 mW
A =658 nm
tp = 800 ps

a) Raio laser

EE MAX Instrucoes de Seguranca Zippl0 Pro | 9



Type: Zipp10 Pro ArtNo.:

Equip.No.: 1234567 123456

Power:  7.4V==, L4Amax. S.No.:

GeoMax AG 123456

CH-9443 Widnau

Manufactured: 20X

Designed in Switzerland /Made by Hexagon in China

Complies with FDA performance standards for asar products

excopt fordeviations pursuant to Lasor Notice No. 50, dated
4, 2007

June
This dovice complies with part 15 of the FCC Rules.

(2) This device must accpt any inorferance received,
including interference that may cause undesired operation
Pav = L.800 A = 65Bn tp = 800ps
IEC 60825-1:2014

a
1.6.4 Prumo Laser
Geral O prumo a laser embutido no produto produz um raio laser vermelho visivel que sai da parte de baixo do
produto.

O produto laser descrito neste capitulo é de classe 2 de acordo com:
e IEC 60825-1 (2014-05): "Seguranga de produtos laser".

Estes produtos sdo seguros em caso de exposigdes momentaneas, mas podem ser prejudiciais em tempo
prolongado a sua exposigdo. O raio pode causar ofuscamento e cegueira repentina, particularmente em
ambientes de baixa iluminagdo.

Descrigao Valor
Poténcia de radiagdo maxima 0.95 mW + 5%
Ciclo de trabalho 14%, 22%, 35%, 70%
Frequencia de repetigao do pulso 1 kHz
Divergéncia do raio < 1,5 mrad
Didmetro do raio na abertura (1/e) 2,0mm x 1,5mm
A CUIDADO Pela perspectiva de seguranga, os produtos laser classe 2 ndo sdo inerentemente seguros aos olhos.
Precaucoées:

1) Evite olhar para o raio ou visualiza-lo através de instrumentos oticos.
2) Evite apontar o raio para pessoas ou animais.

Ethueta Type: Zipp10 Pro AtNo.
Equip.No.: 1234567 123456
Power: 1.4V ==, L4Amax. S.No.

GeolMaxAG 123456
CH-9443 Widnau

Radiagdo laser
N&o olhe diretamente para o raio
Produto Laser de Classe 2
conforme IEC 60825-1:2014

Pav = 0.95 mW
A =640 nm
tp =10 ms - cw

a) Sera substituido por uma etiqueta de aviso classe 3R se aplicavel

EE%MAX Instrucoes de Seguranca Zipp10 Pro | 10
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a) Raio laser
b) Saida para o raio laser

1.7 Compatibilidade Eletromagnética (EMC)

Descrigao O termo Compatibilidade Eletromagnética refere-se a capacidade do produto funcionar corretamente em
ambiente com radiagdo eletromagnética e descargas eletrostaticas, sem provocar perturbagées eletro-
magnéticas em outro equipamento.

A ATENCAO A radiagdo eletromagnética pode provocar perturbagdes em outro equipamento.

/\ cuibapbo

/\ cuibapo

/\ cuibapbo

Apesar deste produto satisfazer integralmente os mais restritos regulamentos e normas em vigor, a
GeoMax ndo pode excluir completamente a possibilidade de interferéncia em outros equipamentos.

Existe o risco de que as perturbagGes possam ser causadas em outros equipamentos, se o produto é utili-
zado com acessorios de outros fabricantes, por exemplo, computadores de campo, computadores pessoais
ou outros equipamentos eletrénicos, cabos ndo normatizados ou baterias externas.

Precaugodes:

Use somente equipamentos e acessoérios recomendados pela GeoMax Quando combinado com o produto,
eles preenchem os requisitos rigorosos estipulados pelas diretrizes e normas. Ao usar computadores ou
outro equipamento eletrénico, preste atengdo as informagSes sobre a compatibilidade eletromagnética
fornecida pelo fabricante.

As perturbagbes provocadas pela radiagdo eletromagnética podem conduzir a medigdes erradas.

Apesar de este produto satisfazer integralmente os mais estritos regulamentos e normas em vigor, a
GeoMax ndo pode excluir completamente a possibilidade de interferéncia no instrumento provocada por
radiacdo eletromagnética muito intensa, provocada, por exemplo, por emissoras de radio, radio-comuni-
cadores ou geradores diesel.

Precaugodes:

Verificar a possivel incorrecdo dos resultados obtidos nestas condigdes.

Se o instrumento for utilizado com cabos ligados apenas a uma das suas extremidades (como cabos de
alimentagdo externa, cabos de ligagéo a periféricos) o nivel admissivel de radiacdo eletromagnética pode
ser ultrapassado e o funcionamento correto do instrumento pode ser afetado.

Precaugodes:

Durante a utilizagdo do instrumento, os cabos de conexdo (como o de conexdo do instrumento a baterias
externas ou do instrumento a um computador) devem estar ligados em ambas as extremidades.
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1.8 Regulamento FCC, Aplicavel nos EUA

A ATENCAO Este equipamento foi testado e esta em conformidade com os limites para um dispositivo digital Classe B,
conforme a parte 15 das regras da FCC.
Estes limites sdo projetados para fornecer protegéo razoavel contra interferéncia prejudicial em uma insta-
lagdo residencial.
Este equipamento gera, usa e pode irradiar energia de frequéncia de radio e, se nao for instalado e utili-
zado de acordo com as instrugles, pode causar interferéncia prejudicial as comunicagGes de radio. No
entanto, ndo ha garantia de que a interferéncia ndo ocorrera em uma instalacdo em particular.
Se este equipamento causar interferéncia prejudicial a recepgdo de radio ou televisdo, o que pode ser
determinado ao ligar e desligar o equipamento, o usuario é encorajado a tentar corrigir a interferéncia
através de uma ou mais das seguintes medidas:
e Reorientar ou reposicionar a antena receptora.
e Aumentar a distancia que separa o equipamento e o receptor.
e Conectar o equipamento na tomada ou circuito diferente daquela que o receptor esta conectado.
e Consultar o distribuidor ou um técnico experiente de radio/TV para a ajuda.

A ATENCAO As alteragdes ou modificagdes funcionais ndo aprovadas expressamente pela GeoMax podem cancelar a

Etiqueta Zipp10 Pro

Roétulo da bateria
interna ZBA301

autoridade do usuario para utilizar o equipamento.

Type: Zipp10 Pro ArtNo.:
Equip.No.: 1234567 123456
Power: 7.4V ==, l.4Amax. S.No.:
GeoMaxAG 123456
CH-9443 Widnau

Manufactured: 20XX

Designed in Switzerland /Made by Hexagon in China
Complies with FDA performance standards for laser products
except for deviations pursuant to Laser Notice No. 50, date
June 24, 2007.

This device complies with part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject o the following two condtions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) This device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired operation

Pav = 4.800 A = 6560 tp = 800ps
IEC 60826-1:2014

o06920.002

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation

is subject to the following two conditions: (1) This device

may not cause harmful interference, and (2) this device € US LISTED
must accept any interference received, including ITE Accessory
interference that may cause undesired operation. E179078 . 70YL

003675.001
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2 Descricao do Sistema
2.1 Componentes do Sistema

a) Instrumento Zipp10 Pro

b) Computador com software GeoMax
Office

c) Transferéncia de Dados

Componente Descrigao
Instrumento Um instrumento para medigdo, calculo e captura de dados. Ideal para tarefas de
Zipp10 Pro medicdo simples a aplicagdes complexas.
O instrumento pode ser conectado com GeoMax Office para a visualizagdo e a gestao
de dados
Firmware O pacote de firmware instalado no instrumento. Consiste no sistema operacional

basico padrdo.

Software GeoMax |Um software de escritério que consiste em um conjunto de programas padréo para

Office a visualizacdo, a troca, o gerenciamento e o pos-processamento de dados.
Transferéncia de Dados podem ser transferidos entre um instrumento e o computador via cabo de
dados transferéncia ou pendrive USB.

2.2 Conteido da maleta

Conteudo da maleta

a) Carregador de bateria ZCH301

b) Instrumento com a base nivelante

c) Prumo mecénico

d) Cabo de energia para o carregador de bateria.
e) Manual

f) Ferramentas de ajuste

g) Memdria USB

h) Bateria ZBA301

i) Adaptador para o carregador

j) Capa de protegao
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2.3 Componentes do instrumento

Componentes do instru- a b c d
mento parte 1 de 2

oo € f g

a)

b)
c)

d)
e)
f)
9)

Alca de transporte removivel com parafuso de
fixacdo

Mira

Objetiva com o EDM integrado Saida do raio laser
EDM

Comando vertical

Conector para cabo USB e USB host

Nivel de bolha

Teclado

Componentes do equi-
pamento parte 2 de 2

b)
c)
d)
e)
f)
g)

Focagem da imagem

Ocular; focagem do reticulo
Tampa da bateria

Parafuso de chamada horizontal
Parafuso nivelante

Visor

Teclado

=
EE% MAX Descricao do Sistema
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Interface do Usuario

Teclado

Teclado Alfanumérico

a) Teclado alfanumérico

b) Tecla Ligar/Desligar / Tecla Menu
c) Tecla de medigdo de coordenada

d) Tecla de medicdo de distancia

e) Tecla ANG

f) Tecla FNC

g) Tecla ESC

h) Tecla de navegagao

j i) Tecla ENT

j) Teclas de fungdes F1 a F4

- T w “HhnanT o

Teclas Tecla Descrigao
@ Teclado alfanumérico para insercdo de valores alfanuméricos.
©
)
00
'@J Tecla Ligar/Desligar. Desliga o instrumento quando pressionado por 2 s. No Topografia-
Rapida: acessa o Menu Principal quando pressionado por 1 s.
é Tecla de medigdo de coordenada. Troca o modo de medigdo de coordenada quando no Topo-
grafia-Rapida ou Topografia.
6 Troca o modo de medicdo de distadncia quando no Topografia-Rapida ou no Topografia.
‘56 Tecla ANG. Troca o modo de medigdo angular quando no Topografia-Rapida ou Topografia.
6 Tecla FNC. Acesso rapido as fungGes de suporte na medicdo.
6 Tecla ESC. Sai de uma tela ou de um modo de edigdo sem salvar as alteragdes. Retorna para
o nivel anterior.
Tecla de Navegacgdo. Controla a barra de foco dentro da tela e a barra de insergao dentro de
& um campo.
6 Tecla ENTER. Confirma uma digitagdo e pula para o préximo campo.
® Teclas de fungdes. Sdo atribuidas as fungdes varidveis exibidas na parte inferior da tela.
®
3.2 Tela
Tela a
b
C
- a) Valor do PPM
: b) Titulo da tela
hr - 1500 e c) Icones de Status
Codi T - m d) Foco na tela. Campo ativo
EI.‘n‘l'Il I BUSC|[OFF. | TUDO] — f o) Campos
i | || - ” | f) Barra de fungdes varidveis
(= Todas as telas exibidas sdo exemplos. E possivel que a versdo do firmware local esteja diferente
desta versdo basica.
3.3 Icones de Status
Descrigao Os icones informam o estado das fungGes basicas do instrumento. Dependendo da versdo do firmware,

icones diferentes podem ser exibidos.

EE MAX Interface do Usuario
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Simbolos

Descricao

O simbolo da bateria indica o nivel da bateria restante, com capacidade de 25% por barra.

Compensador ligado.

Compensador desligado.

Modo EDM CP para medig@o no Prisma.

Modo EDM SP para medigdo em todos os alvos.

Modo EDM para medigdo na Fita refletiva.

Tipo EDM para medigdo no Prisma 360°.

N OECHE ke

£
=

Tipo EDM para medigdo no Mini prisma 360°.

e

Tipo EDM para medigao no Prisma personalizado.

Tipo EDM para medigdo no Mini prisma.

Tipo EDM para medigdo no Prisma miniJP.

Tipo EDM para medigdo no Prisma circular.

Uma seta dupla indica que um campo possui uma lista selecionavel.

Setas para cima e para baixo indicam que varias telas estdo disponiveis, elas podem ser
acessadas através da da tecla de navegagdo ou tecla variavel.

Indica a posicdo da luneta na face I.

|

Indica a posigdo da luneta na face II.

3.4 Barra de Fungbes Variaveis

Descrigao As barras de fungGes varidveis sdo selecionadas utilizando-se as teclas F1 a F4. Este capitulo descreve a
funcionalidade das teclas de fungGes utilizadas pelo sistema. As teclas variaveis mais especificas serdao
descritas onde aparecerem nos capitulos do programa.

Teclas de fungdoes mais
comuns

Tecla

Descrigao

ALFA

Troca o teclado para digitagdo alfanumeérica.

NUM.

Troca o teclado para digitagdo numérica.

TUDO

Para iniciar medicGes de angulo e distancia e gravar os valores medidos.

ATRAS

Retorna a tela anteriormente utilizada.

ENZ

Abre a tela de insercdo manual de coordenada.

EDM

Visualiza e altera as configuragdes EDM. Veja "5.2 Configuragbes EDM".

MEDIR

Inicia medigdes de angulo e distancia sem salvar os valores medidos.

OK

Na prépria tela: Confirma os pontos medidos ou valores inseridos e continua a
processar.

Na tela de mensagem: Confirma a mensagem exibida e continua com a agao selecio-
nada ou retorna a tela anterior.

CP/SP

Alterna entre os modos EDM CP e SP.

LISTA

Exibe a lista de pontos disponiveis.

GRV

Grava os valores mostrados.

PADR

Reinicializa todos os campos editaveis, deixando-os com seus valores padroes.

BUSCA

Pesquisa um ponto inserido.

VER

Exibe a coordenada e detalhes do ponto da obra selecionada.

P14

Exibe o préximo nivel da tecla variadvel ou seleciona a proxima pagina.

EE MAX Interface do Usuario
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3.5 Principios de Operacdo

Ativar/desativar o Usar a tecla Ligar/Desligar.
instrumento
Teclado alfanumérico O teclado alfanumérico é utilizado para inserir caracteres diretamente nos campos editaveis.
e Campos Numéricos: Somente podem conter valores numéricos. Ao pressionar a tecla o nimero sera
exibido.

e Campos Alfanumeéricos: Podem conter nimeros e letras. Ao pressionar a tecla correspondente ao
caracter desejado, estes serdo exibidos. Ao pressionar uma tecla varias vezes, as letras véao se alter-
nando. Por exemplo: 1->S->T->U->1->S....

Campos editaveis (=jd ESC Exclui a alteragdo e restaura o valor anterior.
Pra Move o cursor para a esquerda.
TS Move o cursor para a direita.
A Insere um caracter ap0ds a posigdo em que o cursor estiver.

Exclui um caracter na posicdo em que o cursor estiver.

(= No modo de edicdo, a posicdo da casa decimal ndo pode ser alterada. A casa decimal é ignorada.
Caracteres especiais I Descricdo
* Usado como curinga em campos de pesquisa para o nome dos pontos ou codigos. Veja
"3.6 Buscar Ponto".
+/- Na modo alfanumérico os caracteres "+" e "-" sdo tratados como caracteres alfanumé-

ricos, sem a fungdo matematica.

(&  "+"/"-" somente aparece em frente a entrada.

APLICATIVOS 1/2

F1 DIST ENTRE PT (1)
F2 E:S']'M}ﬁﬂ LIVRE {2) Neste exemplo, selecionando 2 no teclado alfanu-
F3 AREA & YOLUME {3} mérico, inicia o aplicativo Estagdo Livre.

EE MAX Interface do Usuario
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3.6

Buscar Ponto

Descrigao

Busca direta

Busca com caractere de
substituicao

Exemplos de pesquisas
de pontos

Buscar ponto é uma funcdo utilizada pelos aplicativos para encontrar na memdaria pontos medidos ou fixos.
A busca do ponto € limitada a obra atual. Ndo € possivel buscar todo o armazenamento. O procedimento
de busca sempre encontra pontos fixos antes de pontos medidos que satisfazem o mesmo critério de
busca. Caso varios pontos coincidam com o critério de busca, os resultados serdo ordenados de acordo
com a data de sua insergdo. O equipamento procura primeiro pelos pontos fixos mais recentes.

Ao inserir o numero do ponto atual, por exemplo P404, e pressionar OK, todos os pontos da obra selecio-
nada que corresponderem a este nimero serdo encontrados.

BUSCAR

Pt: ________P404

oK
Busca pontos correspondentes dentro da obra
TRAS|| || ][ OK | St

A busca com caractere de substituicdo é indicada por um "*". O asterisco indica uma sequéncia qualquer
de caracteres. O caractere de substituicdo deve ser usado se o nimero do ponto ndo for totalmente conhe-
cido, ou se for necessario procurar um grupo de pontos.

* Todos os pontos sado localizados.

A Todos os pontos com exatamente o nimero de ponto “A” sdo encontrados.

A* Todos os pontos que iniciam com “A” sdo encontrados, por exemplo, A9, A15, ABCD, A2A.

*1 Todos os pontos contendo somente um “1” sdo encontrados, por exemplo, 1, A1, AB1.

A*1 Todos os pontos que comecem com “A” e que contenham somente um “1” sdo encontrados, por

exemplo, A1, AB1, A51.
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4q Operacao
4.1 Configuracao do Instrumento

Descricao Este topico descreve o estacionamento do instrumento sobre um ponto no chdo usando o prumo laser.
Notar que é sempre possivel estacionar o instrumento sem que haja um ponto marcado no terreno.

(= Caracteristicas importantes
Recomenda-se proteger o instrumento contra luz solar direta e evitar temperaturas variaveis ao redor

do instrumento.

O prumo a laser descrito neste tdpico faz parte do eixo vertical do equipamento. Ele projeta uma luz
vermelha no chdo, tornando facil a tarefa de centralizagdo do aparelho.
O prumo laser ndo pode ser usado nas bases nivelantes com prumo ético.

Tripé

&

Quando vocé instalar o tripé, observe se a base do
tripé encontra-se na posicédo horizontal. As pequenas
corregdes de inclinagao podem ser efetuadas, utili-
zando-se os parafusos da base nivelante. As corregdes
de maior amplitude devem ser efetuadas utilizando-se
as pernas do tripé.

Solte os parafusos das pernas do tripé, regule o
comprimento das hastes e aperte os parafusos.

a) Para garantir total firmeza do tripé, pressione as
suas pernas contra o solo.

b) Ao pressiona-las, observe se a forga é realmente
aplicada ao longo das pernas do tripé.

Cuidados com o transporte do tripé

e Verifique todos os parafusos para um encaixe
correto das pernas.

e Durante o transporte, utilize sempre uma capa
protetora.

e Utilize o tripé somente para levantamentos topo-
graficos.

EE MAX Operacao
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Configuracdo passo-a- )
passo

1 Extenda as pernas do tripé de forma que o mesmo fique em uma posicao confortavel para o trabalho.
Posicione o tripé sobre o ponto marcado no chdo, centralizando-o da melhor forma possivel.

2 Prenda a base nivelante e o instrumento no tripé.

3 Ligue o instrumento, e, se a corregdo de inclinagao estiver definida para 1 ou 2 eixo(s), o prumo laser
sera ativado automaticamente, e a tela Nivel & Prumo aparecera. Ou pressione FNC dentro de qual-
quer aplicativo e selecione Nivel & Prumo.

4 Mova as pernas do tripé (1) e utilize os parafusos calantes da base nivelante (6) para centralizar o
prumo (4) sobre o ponto que esta no chao.

5 Ajuste as pernas do tripé (5) para nivelar a bolha tubular (7).

6 Usando o nivel eletronico, gire os parafusos da base nivelante (6) para nivelar o instrumento de forma
precisa. Veja "Nivelando com o nivel eletrénico passo a passo".

7 Centralize o equipamento de forma precisa sobre o ponto movendo-o sobre a plataforma do tripé.

8 Repita os passos 6 e 7 até que a precisdo necessaria seja alcangada.

Nivelando com o nivel O nivel eletrénico pode ser usado para nivelar com precisdo o instrumento usando os parafusos calantes
eletronico passo a passo da base nivelante.
1) Gire o instrumento até o nivel tubular ficar paralelo a dois parafusos da base nivelante.
2) Centralize o nivel no instrumento aproximadamente girando os parafusos calantes da base nivelante.
3) Ligue o instrumento, e, se a corregao de inclinagao estiver definida para 1 ou 2 eixo(s), o prumo laser
sera ativado automaticamente, e a tela Nivel & Prumo aparecera. Ou pressione FNC dentro de qual-
quer aplicativo e selecione Nivel & Prumo.

4 Centralize o nivel eletrénico no primeiro eixo, girando os dois parafusos.
5 Centralize o nivel no segundo eixo, girando o ultimo parafuso.

(= Quando o nivel eletronico estiver centralizado ivel /Prumc
e 0s eixos estiverem dentro da toleréncia, o - + 000" 00%
instrumento esta nivelado. : +  0°007 00~
MRas/[ |[ [ oK ]

6 Aceite com OK.

Altere a intensidade do As influéncias externas e as condigOes da superficie podem exigir o ajuste da intensidade do prumo a laser.

prumo laser Na tela Nivel/Prumo, ajuste a intensidade do prumo
N laser com a tecla de navegacao.
. O prumo laser pode ser ajustado em intervalos de
e . —Pp 25%, se necessario.

Min 50% 75% Max

Em certas circunstancias o ponto laser ndo é visivel,
como por exemplo em cima de tubulagdes. Neste
caso, a utilizagdo de um prato transparente permite
que o laser seja visivel e alinhado facilmente no centro
da tubulagdo.

Posicdo sobre tubula-
¢Oes ou buracos

00383 001

EE MAX Operacao Zipp10 Pro | 20



4.2

Administracao da Bateria

Carregamento /
primeiro uso

Trocando a bateria
passo a passo

e A bateria deve ser carregada antes da sua primeira utilizacdo; a bateria é fornecida de fabrica com um
nivel de carga minimo.

e O intervalo de temperatura admissivel para o carregamento das baterias situa-se entre 0°C a
+40°C/+32°Fa +104°F. Para otimizar o carregamento da bateria recomendamos que ele seja
efetuado, tanto quanto possivel, a baixas temperaturas, de +10°C a +20°C/+50°F a +68°F.

e O aquecimento da bateria durante o carregamento € um fendmeno normal. Com os carregadores reco-
mendados pela GeoMax, ndo é possivel carregar a bateria se a temperatura estiver muito alta.

e Para as baterias novas ou as que estiveram armazenadas durante um periodo prolongado (> 3 meses),
€ apenas necessario efetuar um ciclo de carga/descarga.

e Para baterias de Li-Ion, um Unico ciclo de carga e descarga é suficiente. Nés recomendamos usar o
processo carga/descarga quando a capacidade indicada no carregador ou no produto GeoMax desviar
significativamente da capacidade disponivel na bateria.

Remova o compartimento de bateria do instru-
mento (1).

Remova a bateria do suporte (2).

Insira a nova bateria no suporte de bateria (3),
assegurando que os contatos estdo voltados para
fora. A bateria devera produzir um clique quando
estiver posiciona.

Insira o suporte de bateria de volta ao comparti-
mento de bateria (4).

4.3 Armazenamento de Dados

Descrigao Todos os equipamentos possuem uma memdria interna. O firmware armazena tudo em um banco de
dados localizado na meméria interna. Os dados podem ser transferidos para um computador ou outro
dispositivo para pds processamento via cabo conectado a porta USB.
Veja "11 Gestdo de Dados" para mais informagdo sobre gestdo e intercambio de dados.

4.4 Menu Principal

Descrigao O MENU PRINCIPAL ¢ a tela inicial para acesso a maioria das funcionalidades do instrumento. Ele é

MENU PRINCIPAL

exibido quando pressionado a tecla Menu.

PRIRCIPAL 1/2.,
1 Topografia (1)
2 Implantacdo  (2)
3 Aplicativos (3)
{4 Gestio Dados (4)
| F1 || F2 || F3 || F4 |

Descrigao das fungées do MENU PRINCIPAL

Fungao Descrigao
Coleta Para a selegdo e o inicio da aplicagdo de Coleta de Dados. Veja "10.2 Topografia".
Dados

Implantagdao |Para a selegdo e o inicio da aplicagdo Implantagdo. Veja "10.5 Implantagao".

Aplicacoes Para selecionar e iniciar as aplicagdes. Veja "10 Aplicativo".
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Fungao Descrigao

Gestao de
Dados

Para a gestdo de obra, de dados, de cddigos, do sistema de memoria e de arquivos do
pendrive USB. Veja "11 Gestdo de Dados".

Configuragao

Para modificar as configuragdes de EDM e configuragdes gerais do instrumento ou
acesso ao sistema de informacao. Veja "5 Configuragdes".

Calibragao Para calibrar o instrumento. Veja "12 Calibragdo".

Transferéncia | Para exportar e importar dados. Veja "11.2 Transferéncia de dados".
de dados

Carregar Para carregar arquivos de firmware. Veja "6 Carregar Software".
Firmware

4.5 Aplicativo Topografia-Rapida
Descrigao Apos ligar, o instrumento esta pronto para a medicgdo.
Acesso A tela do TOPOGRAFIA-RAPIDA ¢ a tela inicial inicial padrdo apds o instrumento ser ligado.

TOPOGRAFIA-RAPIDA

Tecla variavel Topo-
grafia-Rapida

PFM:0 e 2T E
TOPO—RAPIDA

¥ o 66, GERT £
Hz : 350. 0000 g

[Hz=0|[Trav|[HZ="7|[ P14 |

&

Dependendo do modo de medigdo, uma
tela diferente é exibida.

O procedimento do Topografia-Rapida é idéntico ao procedimento do aplicativo Topografia disponivel
no Menu Principal . Consequentemente, seu procedimento sera explicado apenas uma vez neste capi-

tulo. Veja "10.2 Topografia".

Dependendo do modo selecionado, diferentes teclas varidveis sdo exibidas na tela do Topografia-Rapida.

Modo de Medigao

Tecla variavel

Descrigao

Medigao da Coordenada CP/SP Troca entre 0 modo com prisma e sem prisma.
OFFS Entra na fungdo offset.
MEDIR Botdo de medigdo.
hp Entra a altura do alvo.
hi Entra a altura da estagdo.
Estacao Entra as coordenadas da estacdo.
m/ft Alterna entre unidade de distancia em metro e pé.
EDM Entra nas configuragdes de EDM.
Medicdo de Distancia CP/SP Troca entre o modo com prisma e sem prisma.
OFFS Entra na fungdo offset.
MEDIR Botdo de medigdo.
m/ft Alterna entre unidade de distancia em metro e pé.

Implantagao

Entra no aplicativo Implantagao.

EDM

Entra as configuragdes do EDM.

Medigdo Angular

HZ=0 Define o angulo horizontal como 0.

Trava Trava o angulo horizontal.

HZ=? Entra e define o angulo horizontal.

COMP Entra as configuragdes do compensador.

RMED Entra a medicdo repetida do angulo.

V% Alterna a unidade angular vertical entre % e gon.

D/E Alterna entre leitura do angulo horizontal a esquerda e
a direita.

\"/ Define o angulo vertical para Horizon = 0°.

AZ Define o angulo vertical para Zénite = 0°.
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4.6 MedicoOes de Distancia - Guia para Resultados Corretos

Descrigao Um distanciémetro laser (EDM) é incorporado aos instrumentos Zipp10 Pro. Em todas as versées, a
distancia pode ser determinada pela utilizagdo de um raio laser visivel que emerge coaxialmente da obje-
tiva da luneta. Existem dois modos EDM:

Medicdo com prisma (CP) e Medigdo sem prisma (SP)

Quando a medigdo da distancia é acionada, o EDM realiza a medigdo até o objeto que esta no caminho
do raio naquele momento. Em caso de obstrucdo temporaria, como por exemplo ao passar um veiculo,
chuva forte, fumaca ou neve que estiverem entre o instrumento e o ponto medido, o EDM podera medir
a obstrugdo.

Assegure-se de que o raio laser ndo esteja refletindo algo préximo a linha de visada, como por exemplo
algum objeto altamente reflexivo.

Evite interromper o raio ao efetuar medigGes sem prisma ou medigdes utilizando fitas refletivas.

Nao meca o mesmo local com dois aparelhos simultaneamente.

A medigao precisa dos prismas deve ser feita no modo P-Padrao.

Deve-se evitar fazer medigdes a elementos altamente reflexivos, tais como semaforos. As distancias,
neste caso, podem estar erradas ou imprecisas.

Quando a medigdo da distancia é acionada, o EDM realiza a medicdo até o objeto que esta no caminho
do raio naquele momento. Nos casos em que pessoas, carros, animais ou galhos de arvores oscilando
interfiram no raio, pode ocorrer medigGes incorretas.

As medigbes com prismas serdo criticas apenas nos casos em que um objeto cruzar o raio de leitura
em uma distancia entre 0 a 30 m e a disténcia a ser medida é maior que 300 m.

Na pratica, como o tempo de medigdo é muito curto, o usuario sempre pode evitar que objetos ines-
perados interfiram no caminho do raio.

Medigdao SP
L]
L]
L]
L]
Medigao CP .
L]
L]
L]
L]
Laser visivel em fitas .
refletivas

O raio laser vermelho visivel também pode ser utilizado para medir fitas refletivas. Para garantir a
precisdo, o raio laser vermelho deve estar perpendicular a fita refletiva e deve ser bem ajustado.
Certifique-se de que a constante aditiva corresponde ao alvo utilizado (refletor).
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5 Configuracoes
5.1 Configuracoes Gerais

Acesso 1) Selecione Configuracao no MENU PRINCIPAL.
2) Selecione Geral no menu CONFIGS.
3) Pressione F4 para mudar as telas de configuragGes disponiveis.

CONFIGURACAO CONFIGURACOES 1/4
Contraste [JERZ{)
Corr Incl 2-Eixol}
Beep Des1{}
Beep Setor Desl1{}
IPADR|| | OK |[ P¥
Campo Descricao
Contraste 0% a 100% Configura o contraste com escala a cada 10%
Compensador OFF Compensador desligado
1-Eixo Angulo vertical referido a linha de prumo
2-Eixos Angulo vertical referido & linha de prumo e a direcdo horizontal
sdo corrigidos em relagdo a inclinagédo do eixo de instalagdo.
Para as corregdes dependem de Corr AH: configuragdo, veja a
tabela "Corregdes da inclinagdo e do horizontal".
(= Se o instrumento é usado sobre a base instavel, por exemplo uma plataforma tremu-

lante ou barco, o compensador deve ser desligado. Isto evita que o compansador saia
do intervalo de correcdo e interrompa o processo de medicdo através de indicador de

erro.
Apito Apito é o sinal acustico a cada toque nas teclas.
Normal Volume normal
OFF Apito € desligado
Apito Setor ON Apita nos angulos (0°, 90°, 180°, 270° or 0, 100, 200, 300 gon).
OFF Apito setor desligado
UnidAng Define a unidade a ser mostrada em todos os campos de angulos.
gon Gon. Valores angulares possiveis: 0 gon a 399.999 gon
gr.dec Graus decimais
Valores angulares possiveis: 0° a 359.999°
mil Mil Valores angulares possiveis: 0 a 6399.99mil.
orm Graus sexagesimais
Valores angulares possiveis: 0° a 359°59'59"
(= A configuragdo da unidade angular podem ser modificada a qualquer momento. Os
valores reais mostrados sdo convertidos de acordo com a unidade selecionada.
LeitMin Define a quantidade de decimais a mostrar no campo angular. Isto sé é valido para
a visualizagdo e ndo se aplica na exportagdo de dados e armazenamento.
Para Unidade ° "' (0°00'01" /0° 00' 05"/0° 00" 10").
Angular

Grau.de: (0.0001 / 0.0005 / 0.001).
Gon (0.0001 / 0.0005 / 0.001).
Mil (0,01/0,001/0,05/0,1).

UnidDis Define a unidade a ser mostrada para todos os campos de distancias e de coorde-
nadas.
metro Metros [m],
Pés (US) Pés US [pé]
Pés (INT) Pés internacional [pé]
pés-pol/16 pés-pol-US-1/16 pés[pé]
Ilum dspl ONouOFF Liga ou desliga a iluminagdo da tela.
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Campo Descrigdao
Corr. AH ON Corregdes horizontais estdo ligadas Para operagdes normais a
corregdo horizontal deve permanecer ligada. Cada angulo hori-
zontal medido sera corrigido, dependendo do angulo vertical.
Para corregdes dependem do Comp: configuragdes, veja a
tabela "Corregdes da inclinacdo e do horizontal".
OFF As corregoes horizontais sdo desligadas.
Incr. AH Dir Ajustar o angulo horizontal para medigdo no sentido horario.
Esq Ajustar o angulo horizontal para medigdo no sentido anti-
horario. As diregbes anti-horarias serdo mostradas, mas os
dados salvos estardo na diregdo horaria.
Def AV Configura o angulo vertical.
Zéni o ° Anita—()0- ; -
enite 04"  Z&nite=0°; Horizonte=90°
90°
70
180
Horizonte Zénith=90°; Horizonte=0°
Os angulos verticais serdo positivos acima do
horizonte e negativos abaixo do horizonte.
Rampa®e 45°=100%; Horizonte=0°
Os angulos verticais sdo expressos em %,
sendo positivos acima do horizonte e nega-
tivos abaixo do horizonte.
(&~ Os valores em % se atualizam rapida-
mente. --.--% serd mostrado acima de 300%.
OFF-Auto Habilita O instrumento desliga-se apds 20 minutos sem atividade, por
exemplo, nenhuma tecla pressionada ou desvio de dngulo
vertical e horizontal é < +3".
Desab Desligamento automatico desligado.
(&  Bateria descarrega mais rapido.
Temp. Unid. Define a unidade a ser mostrada em todos os campos de temperatura.
°C Graus Celsius
°F Graus Fahrenheit.
Press. Unid. Define a unidade a ser mostrada em todos os campos de pressao
hPa Hecto Pascal.
mbar Milibar.
mmHg Milimetro de mercurio
inHg Polegada de mercurio
Conf Dado Configura a solicitagdo da confirmacgao de dados
ON Confirmacdo de dados ativada.
OFF Confirmagao de dados desativada.
Tela inicial Configura que tela é acessada ao ligar o instrumento
f\ngulo Inicio com tela de medicdo angular.
Dist Inicio com tela de medicéo linear.
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Corregoes da inclinagao

- Configuracao Correcao

e do horizontal
Corregao incli- | Corregao hori- | Inclinagao Inclinagcdo Colimacdo Eixo inclinado
nagao zontal longitudinal transversal horizontal
Desl Ligado Nao N&o Sim Sim
Ligado Ligado Sim Sim Sim Sim
Desl Desl Nao Nao Nao Nao
Ligado Desl Sim Nao Nao Nao

5.2 Configuracoes EDM

Descrigao As configuragdes desta tela definirdo o EDM ativo, Electronic Distance Measurement. Estdo disponiveis
diferentes configuracdes do modo EDM para medigao sem prisma (SP) e com prisma (CP).

Acesso 1) Selecione Configuragdao no MENU PRINCIPAL.

Configuracoes EDM

2) Selecione EDM no menu de CONFIGURAGOES.

ATM
ARAMETROS EDM . .
Inserir dados atmosféricos de ppm.
odo P-Fadrao PPM
ipo Circul Inserir um valor de ppm individual.
onstante —34.4 mm P4 ESCALA
ASET Desl 1 ' Inserir detalhes da escala da projegao.
[&Tm|[PPM|[ OK |[P1¥ P} SINAL
Visualiza o valor da reflexdo do sinal EDM.

F} FREQ
Visualizar a frequéncia do EDM.
Campo Descrigao
Modo P-Padrao Modo de medigao fina para medigdes de alta precisdo com prisma.
P-Rapido Modo rapido ge medicdo com prisma, medigao em alta velocidade e
menor precisao.
P-Cont Para medigdes de distancia continuas com prismas.
SP-Padrao Para medicOes de distancia sem prismas.
SP-Cont Para medicdes de distancia continuas sem prismas.
Adesivo Para medigdo de distancia utilizando fitas adesivas.
Tipo Circular Constante do prisma padréo: -34.4 mm
Mini Constante mini prisma: -16.9 mm
MinJP Constante MinJP: 0.0 mm
360° Constante prisma 360°: -11.3 mm
360° Mini Constante mini prisma 360°: -4.4 mm
Usuario O usuario define seu préprio prisma.
As constantes devem ser informadas em mm na Constante.
Adesivo Constante: 0.0 mm
Nenhum modo SP Constante: 0.0 mm
Constante Este campo exibe a constante absoluta do prisma selecionado Tipo:
Quando o Tipo: é Usuario este campo de torna editédvel para definir a constante do
usuario. A entrada pode ser feita apenas em mm.
Valor limite -999.9 mm a +999.9 mm
Laser Desl Pontaria laser visivel esta desligada.
Ligado Pontaria laser visivel para a visualizagdo do alvo esta ativada.
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Entrar dados atmosfé-
ricos

Entrar PPM livre

Escala da projecao

Reflexdo do sinal EDM

Esta tela permite a insercdo de parametros atmosféricos. A medicdo de distancia é influenciada direta-
mente pelas condigdes atmosféricas do ambiente onde é obtida. Para levar em consideragéo tais influén-
cias, as medicdes de distancia sdo corrigidas através dos parametros de correcdo atmosférica.

A corregéo da refragdo é usada no calculo da diferenga de altura e da distancia horizontal. Veja "14.6
Correcao de Escala" para a aplicagdao dos valores informados nesta tela.

(= Quando o PPM=0 ¢ selecionado, a atmosfera padrdo da GeoMax de 1013 hPa, 12°C, e 60% de
umidade relativa é aplicada.

Esta tela permite a insercdo de fatores de escalas individuais. Os valores calculados e as coordenadas sé@o
corrigidos com o parametro PPM. Veja "14.6 Correcdo de Escala" para a aplicagdo dos valores informados
nesta tela.

Esta tela permite a insercdo da escala de projecdo. As coordenadas s&o corrigidas com o parametro PPM.
Veja "14.6 Correcdo de Escala" para a aplicagdo dos valores informados nesta tela.

Esta tela mostra a poténcia do sinal EDM a cada 1%. Permite melhorar a centragem da visada no prisma
nos casos de visadas muito longas. Uma barra de porcentagem e um som serdo emitidos para indicar a
poténcia do sinal. Quanto mais répido o beep, mais forte a poténcia do sinal.

5.3 Informacodes do Sistema
Descrigao A tela de Infomagao do Sistema exibe infomagdes do instrumento, sistema e firmware, bem como as confi-
guracgoes de data e hora.
(=jd Por favor fornega as informagées relacionadas ao instrumento, como o tipo de instrumento e
numero serial, além da versdo do firmware e nimero do build quando contactar o suporte.
Acesso 1) Selecione Configuragdo no MENU PRINCIPAL.

Informacgao do Sistema

INFO-SOFTWARE

2) Selecione Info Sistema no MENU CONFIGS.

Esta tela traz informagOes sobre o instrumento e o sistema operacional.

ITHFO SISTEMa SwW
ip(}: IT20 Para exibir informacgdes detalhadas do pacote
o5 - 123456 de firmware instalado no instrumento.
ora: 10:-29:23 DATA
Altera a data e formato da data.
HORA
| SW |[DATA|[HORA|[TRAS)
Altera a hora.

Campo Descrigao

Tipo Exibe o tipo de instrumento.

S/N Exibe o nimero de série do instrumento.
Hora Exibe a hora.

Préximo passo
Pressione SW para ver a informagao do firmware.

INFO-SOFTWARE 1/2

YersaolW: ¥ 1.10

Build : o4

Firm—EDM: ¥ 0.00

TRAS|| || [ P4 |

Campo Descrigao

VersaoFW Exibe o nimero da versdo do firmware instalado no instrumento.

Build Exibe o nimero do pacote de firmware instalado.

Firm-EDM Exibe o nimero do pacote de firmware EDM instalado.
Pl Informacso do Exibe uma lista de aplicativos disponiveis no instrumento.

aplicativo
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6 Carregar Software

Descrigao Para carregar o software, conecte o instrumento a GGO via cabo serial ou USB e instale o software usando
"GGO - Carregar Software". Veja GGO ajuda on line para.
O software pode ser carregado via Pendrive USB. Este processo estd descrito a seguir.

Acessar 1) Selecione Carregar Fw do MENU PRINCIPAL.
2) Selecione Firmware do CARREGAR FIRMWARE

(= Nunca desconecte a energia durante o procedimento de carregamento do sistema. A bateria de ter, no
minimo 75% da capacidade antes do inicio do carregamento.

Carregamento do 1. Para carregar firmware: Selecione Firmware A tela Selecione Arq serd mostrada.
firmwareeidiomapasso 2. Selecione o arquivo de firmware da pasta do sistema do pendrive USB. O arquivo de firmware deve
a passo. estar armazenado na pasta do sistema para ser transferido ao instrumento.

3. Pressione OK

4. Pressione Sim na mensagem de aviso de energia para proceder com a instalagdo do firmware.

5. Uma vez carregado com sucesso, o sistema ira desligar e reiniciar automaticamente.
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7 Funcoes
7.1 Visao Geral
Descricao As fungbes podem ser acessadas pressinando FNC de qualquer tela de medicdo. FNC abre o menu de
fungdes e a fungdo pode ser selecionada e ativada.
Fungoes Fungao Descrigao
Nivel & Prumo Ativa o prumo a laser e o nivel eletrénico.
Ilu. Lig/Des Ativa e desativa a luz do visor.
Confirma Dados Define a espera de confirmagdo dos dados.
Apg Ult Obs. Exclui o ultimo bloco de dados armazenados.
(&>  Aexclusdo de dados ¢é irreversivel! Apenas dados gravados no
Topografia podem ser apagados.
Laser: Lig/Desl Ativa/desativa o raio laser para apontar o alvo.
Configuragdes Veja "5 Configuragdes".
Trocar CP/SP Alterna entre dois modos EDM. Veja "5.2 Configuragdes EDM".
Compensador Abre a tela compensador. Veja "5.1 Configuragles Gerais".
7.2 Offset Angular
Descrigao Esta fungdo efetua o calculo das coordenadas do ponto alvo quando ndo é possivel definir o refletor ou
apontar para um ponto diretamente. O ponto de offset e o ponto de medigdo deve ter a mesma distancia
para o instrumento.
Acesso 1) Pressione OFFS na tela de disténcia ou coordenada do Topografia ou Topografia-Rapida.

OFFSET ANGULAR

7.3

2) Selecione Offset Angular no menu Selecionar método.

FPm:0 [T R-" W E]
OFFSET ARGULAE

Hz : 232.19576 B
i : OY. Bh96 g
Primeiro alwvo!
[TRAS| br || || OK |
Campo Descrigao

Hz Angulo horizontal.
v Angulo vertical.
DV Altura do ponto.

Préoximo passo
e Pressione OK e meca a distancia. Mire o segundo alvo e pressione OK para calcular o ponto de offset.

Offset

Descrigao

Esta fungdo efetua o célculo das coordenadas do ponto alvo quando n&o é possivel definir o refletor ou
apontar para um ponto diretamente. Os valores de offset (comprimento, trav. e/ou offset de altura) podem
ser inseridos. Os valores dos angulos e das disténcias sdo calculados diretamente para o ponto alvo.
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MP Ponto de medigdo
OP Ponto deslocado
T_Off Offset transversal
L_Off Offset comprimento

1) Pressione OFFS na tela de distancia ou coordenada do Topografia ou Topografia-Rapida.

Acesso
2) Selecione Offset Dist no menu Selecionar método.
Offset = [l ]
PPM:0 10155 ' [ [
OFFSET DISTAECTA
OffTr
Dfflo : 0.000 m
OffAlt: 0.000 m
ITRAS|| hr || || OK |
Campo Descrigao
OffTr Offset Transversal. Positivo se o ponto de offset estiver a direita do ponto medido.
OffLo Offset Longitudinal. Positivo se o ponto de offset estiver mais distante que o ponto
medido.
OffAlt Offset de Altura Positivo se o ponto de offset estiver mais alto que o ponto medido.
(=i Os valores de offset sdo sempre lembrados quando terminado o aplicativo.
Préximo passo
e Pressione OK e meca a distédncia. Confirme a medigdo com OK para calcular o ponto de offset.
7.4 Medicdao de Angulo Repetido
Descrigao Esta fungdo calcula o angulo entre dois pontos pela média de medigGes repetidas. As medigdes podem ser
repetidas quantas vezes forem necessarias.
Acesso 1) Pressione RMED quando na tela angular do Topografia ou Topografia-Rapida.

MEDICAO DE ANGULO
REPETIDO

- [[ =]
0 QEYIH
PO—RAPIDA Para definir o primerio ponto com HZ=0.
T de medic: [ 3 1] Livr
Ht - b. 3660 = Para completar a medigédo do primeiro alvo.
Trava
Hm : 2.1220 g . . .
- Para travar o angulo horizontal e iniciar a
| ||HFU| |L1VI'|| | medigdo do primeiro ponto.
Campo Descrigao
Num de Numero de medigGes repetidas.
Medid
Ht Valor total do angulo horizontal.
Hm Média das medigGes do angulo horizontal repetidas.

Préximo passo

e Repita as medigbes quantas vezes forem necessarias. Pressione ESC para sair da fungdo.
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8

Codificacao

Descrigao

Cédigo GSI

Acesso

Cédigo

Cédigos extendidos

Os codigos contém informacdes sobre os pontos gravados. Com a ajuda da codificacdo, os pontos podem
ser atribuidos a um grupo especifico, simplificando o seu processamento posterior.

Os codigos sdo armazenados na lista de cddigos, e cada lista de cddigo suporta um maximo de 200
codigos.

Os cédigos sempre sdo armazenados como codigos livres (WI41-49), isto significa que os codigos nao
estdo ligados diretamente ao ponto. Eles sdo armazenados antes da medicao.

Um codigo sempre é armazenado para cada medigdo enquando o cddigo estiver aparecendo na tela no
campo Coédigo: Para um codigo ndo ser armazenado, o campo Cédigo: deverad permanecer vazio.

Selecione Gestao de Dados no MENU PRINCIPAL e escolha Cédigo.

CODIGO 1/3 -

BSCA : ¥

Codi - [EEEEE ()

Desc - CODE No‘;o . o

ara entrar um novo cédigo.

Text 1 : APG g

|HDF‘E‘|| APG ” ” Pl’ | Para apagar o cédigo selecionado.

Campo Descrigao

BUSCA Nome do cédigo.
Apos a digitacdo, o firmware procura pelo nome do codigo correspondente e os exibe
no campo.

Cédigo Lista de nomes de codigo existentes.

REM Observagoes adicionais.

Text 1 a Text 8 |Mais linhas de informagdes, editaveis de forma livre. Utilizadas para se escrever os
atributos do cddigo.

Pode ser atribuido para cada codigo uma descrigdo de 12 caracteres e, no maximo 8 atributos. Atributos
de coédigo existentes sdo exibidos nos campos Text 1: to Text 8:.
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Programas - Inicializacao
Visao Geral

Descricao

9.2

Aplicativos sdo os programas predefinidos que cobrem um amplo espectro de tarefas de topografia e faci-
litam o trabalho diario de campo. Estdo disponiveis as seguintes opgoes:

Coleta de Dados
Distancia entre Pontos
Estagdo Livre
Implantagao

Area & Volume

Altura Remota
Implantacdo de Estradas
Linha de Referéncia

Inicializar um Aplicativo

Acessar

Telas de pré-configura-
coes

1)

2)
3)

Selecione Aplicativo no MENU PRINCIPAL. Coleta de Dados e Implantagao podem ser aces-
sados diretamente no Menu Principal.

Use as teclas de Navegacdo para mover através das telas dos aplicativos.

Pressione a tecla de fungdo, F1 - F4, para selecionar a aplicagdo especificada no menu APLICATIVOS

A pré-configuracdo para o Topografia € mostrado como exemplo. Qualquer outra configuragdo para algum
programa em particular, serd explicada no capitulo especifico destes programas.

1 Def Obra (1)
2 Def Estacio (2)
3 Def Orient. (3)
4 TIniciar! (4)

FOGRAFIA

F1 || F2 || F3 || F4

F1-F4

Seleciona um item do menu.

Campo Descrigao

Def Obra Define a obra onde os dados serdo armazenados. Veja "9.3 Definindo a Obra".

Def Estagdo Define a posigdo atual da estagdo do instrumento. Veja "9.4 Selecionando a
Estagdo".

Def Orient. Define a orientagdo e a diregdo horizontal da estagdo do instrumento. Veja "9.5
Definindo a Orientagao".

Iniciar Inicializa o programa selecionado.

9.3 Definindo a Obra

Descricao Todos os dados sdo salvos em obras, como diretérios de arquivos. As obras possuem dados de medicdo
de diferentes tipos, por exemplo medigdes, cddigos, pontos fixos ou estagdes. As obras sdo gerenciadas
individualmente e podem ser exportadas, editadas ou excluidas separadamente.

Acesso Selecione Def Obra na tela de Pré-configuragoes.

DEFINIR OBRA

DEFINIE OERA 3/4

Obra: J101[1]

Osua : ABC

Data: 09.11. 2011

Hora: 12:56:27 NOVO

|HDF‘E'|| || ” 0K | Cria uma nova obra.
Campo Descrigao

Obra Nome de uma obra existente que sera utilizada.

Operador Nome do usuario, se informado.
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Dados Armazenados

Proximo passo

Campo Descrigdao

Data Data em que a obra selecionada foi criada.

Hora Hora em que a obra selecionada foi criada.

Proximo passo
e Pressione OK para prosseguir com a obra selecionada.
e Ou pressione NOVA para abrir a tela NOVA OBRA e assim criar uma nova obra.

Uma vez que uma obra tenha sido definida, todos os subsequentes dados gravados serdo armazenados
nesta obra.

Se nenhuma obra foi definida e um aplicativo foi iniciado e uma medicdo armazenada, entdo o sistema
automaticamente cria uma nova obra chamada "DEFAULT".

Pressione OK para confirmar a obra e retornar a tela de pré-configuragao.

9.4 Selecionando a Estacgao
Descrigao Todas as medicGes e coordenadas calculadas séo referenciadas as coordenadas da estagdo definida.
As coordenadas da estagdo que sdo definidas devem ter:
e pelo menos as coordenadas planas (E, N), e
e a altura da estagdo, se necessario.
As coordenadas podem ser informadas manualmente ou selecionadas da memoria.
R , Diregoes
X Este
Y Norte
z Altura
Coordenadas da estacao
Est.X Coordenada este da estagao
X Est.Y Coordenada norte da estagao
Acesso Selecione Def Estagdo na tela de Pré-configuragoes.

Dados da estacao

=

Proximo passo

ESTACAOD
ome da estacao!
ot

|BUSC||L.LIST|| ENH || OK |

Campo Descricao

Estacgao Nome da estagdo de uma estagdo gravada anteriormente.

Se nenhuma estagdo foi definida e um programa foi iniciado, ou se o Topografia e uma medigao foi
gravada, entdo a Ultima estacdo e definida como estagdo atual.

O campo Alt Inst. aparece depois de informada as coordenadas da estagdo. Entre a altura do instrumento
se desejado e pressione OK para retornar a tela de Pré-Configuragoes.

9.5 Definindo a Orientacgdo

9.5.1 Visdo Geral

Descrigao Todas as medigOes e coordenadas calculadas sdo referenciados a orientacdo da estagdo definida. A orien-
tagdo pode ser informada manualmente ou determinada por pontos medidos ou selecionados da meméria.

Acesso Selecione Def Orient. na tela Pré-configuragdes e escolha:

e Angulo. Para informar uma nova direcdo. Veja "9.5.2 Orientacdo Manual".
e Coordenadas. Para calcular e definir a orientagdo usando as coordenadas existentes.

EE MAX Programas - Inicializacao Zipp10 Pro | 33



9.5.2

Orientacao Manual

Acesso

Selecione Angulo na tela ORIENTAGAO.

Configuracdao manual do
angulo

CONFIG MANUAL DO ARG
hr: 1. 500
Hz: 0. 0000 g
¥ise o alwvo
Hz=0
| Hﬁﬂ || ”HFGH S1 | Para definir o angulo como 0.
Campo Descricao
hr Altura do prisma.
Ang. Diregdo horizontal da estacdo.

Proximo passo

e Pressione SIM para definir a orientacdo e retornar a tela de Pré-Configuragoes.
¢ Pressione NAO para retornar a tela de Pré-Configuragées. Nenhuma alteracdo sera gravada.

9.5.3

Orientacdo c

om Coordenadas

Acesso

Selecione Coordenadas na tela ORIENTACAO.

Orientagcdo com coorde-
nadas

Campo Descrigao

ID Ré Identificador do ponto de ré.

Proximo passo

Encontre um ponto de ré existente na busca do ponto ou entre com as coordenadas ENZ para um novo
ponto. Pressione OK para continuar com Visar ponto alvo.

Alvo

Campo

Descrigao

Ang.

Diregao horizontal da estagdo.

Proximo passo

e Pressione SIM para definir a orientacdo e retornar a tela de Pré-Configuracoes.
¢ Pressione NAO para retornar a tela de ORIENTAGAO. Nenhuma alteracdo sera gravada.

&

Se nenhuma orientagdo foi definida e um aplicativo foi iniciado, ou se no Topografia-Rapida e uma
medicdo foi feita, entdo a diregdo horizontal atual é definida como a orientacgdo.

Préoximo passo

Selecione Iniciar para iniciar o programa.
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10
10.1

Aplicativo

Campos Comuns

Descricdao dos campos

A tabela a seguir, descreve os campos comuns que poderdo ser encontrados no firmware dos aplicativos.
Estes campos serdo descritos apenas uma vez e ndo serdo repetidos nos capitulos referentes ao aplica-
tivos, a menos que este campo esteja relacionado exclusivamente a um aplicativo especifico.

Campo Descrigao
Pt, Pt 1 Identificador do ponto.
hr Altura do prisma.
Hz Diregao horizontal do ponto.
\' Angulo vertical do ponto.
HD Distancia horizontal do ponto.
DI Distancia inclinada do ponto.
DV Altura do ponto.
E Coordenada este do ponto.
Coordenada norte do ponto.
z Altura do ponto.
10.2 Topografia
Descrigao O Topografia é um aplicativo utilizado para a medigdo de um numero ilimitado de pontos. Ele é comparavel
ao Topografia-Rapida da tela inicial, mas os dados s&do gravados e ele inclui as pré-configuracGes de
obra, estagao e orientagao antes de iniciar uma medigdo.
Acesso 1) Selecione Topografia no MENU PRINCIPAL.
2) Complete o aplicativo pré-configuracdes. Veja "9 Programas - Inicializagao".
MEDICAO PPM-0 |_?_|® IEI I E
TOPOGRAFTIA
Ft i
hr : 1.500 m
Codi :
| EDM | [BUSC||OFF. | [TUDO|
Campo Descrigao
Cédigo Nome do cddigo. Este texto é armazenado com a medigdo correspondente. O codigo

Préoximo passo

10.3

pode vir de uma lista de codigos. Nao é necessario uma lista de cddigo no instrumento.

e Pressione TUDO para armazernar outro ponto.
e Ou, pressione ESC para sair do aplicativo.

Distacia Entre Pontos

Descricao

Métodos de medigdo da
linha entre pontos

O programa Disténcia entre Pontos € utilizada para calcular a disténcia inclinada, a disténcia horizontal, a
diferenca altimétrica e o azimute entre dois pontos medidos ou que estejam na memdria ou inseridos

manualmente através do teclado.

O usuario pode selecionar entre dois métodos diferentes.
e Poligonal: P1-P2, P2-P3, P3-P4.
e Radial: P1-P2, P1-P3, P1-P4.
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Método Poligonal N

T101 1o ponto alvo

T202 20 ponto alvo

T303 30 ponto alvo

SD 1-2 Distancia inclinada de T101-T202
SD 2-3 Distancia inclinada de T202-T303
Az 1-2 Azimute de T101-T202

Az 2-3 Azimute de T202-T303

o =

Método Radial 1-4 Pontos alvo

SD 1-2 Distancia inclinada de 1-2
SD 1-3 Distancia inclinada de 1-3
SD 1-4 Distancia inclinada de 1-4
Az 1-2 Azimute de 1-2
Az 1-3 Azimute de 1-3
Az 1-4 Azimute de 1-4

SD 1-4
- CP Ponto central

Acesso 1) Selecione Programas no MENU PRINCIPAL.
2) Selecione Distancia Entre Pontos no menu Aplicativos.
3) Complete o aplicativo de pré-configurages. Veja "9 Programas - Inicializagdo".
4) Selecione Poligonal ou Radial.

Distancia Entre Pontos Apds completar as medicOes necessarias, a tela de resultado do Distancia Entre Pontos aparecera.

RESULTADO DO PPM - Ta]] [[=]] NovT
DISTANCIA ENTRE PTS - =0 - @ v 1 E Calcula uma linha adicional. O programa inicia
Método poligonal DIST ENTRE PTS POLIG hovamente no ponto 1.
dDH=: 4. 996 m NovP
dH - 0,471 m Define o ponto 2 como o ponto inicial da nova
H= = 303. 0017 & linha. Um novo ponto 2 deve ser medido.
[NovT| [HovP|| || RAD | RAD , _
Muda para o método radial.
Campo Descricao
dDHz Distancia horizontal entre ponto 1 e ponto 2.
dz Diferenga de altura entre ponto 1 e ponto 2.
Hz Azimute entre ponto 1 e ponto 2.
RESULTADO DO - o [[=]]
DISTANCIA ENTRE PTS - L HY - @ " I E CtrP
Método radial DIST ERTRE FTS EAD Calcula uma linha adicional. O programa inicia
dDH= - 4. 996 m novamente no ponto 1.
di 0.471 m F'“‘; g 0 2
. ede um novo ponto 2.
Bz : _ 303.0017 g poLT
|C'|II'P| |F1|“PH ”PDLIl Muda para o método poligonal.
Campo Descricao
d HD Distancia horizontal entre ponto 1 e ponto 2.
dz Diferenga de altura entre ponto 1 e ponto 2.
Hz Azimute entre ponto 1 e ponto 2.
Préoximo passo Pressione ESC para sair do programa.
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10.4 Estacao Livre
10.4.1 Iniciando Estacao Livre
Descrigao Estagdo Livre é um programa usado para determinar a posigdo do instrumento a partir de pontos conhe-
cidos. Um minimo de dois pontos conhecidos e um maximo de cinco, podem ser usados para determinar
a posigao.
E
Acesso 1) Selecione Programas no MENU PRINCIPAL.

Entre dados do alvo

Alvo

10.4.2

2) Selecione Estacao Livre no menu Aplicativos.
3) Complete o aplicativo de pré-configuragdes. Veja "9 Programas - Inicializagdo".
4) Selecione Limites de Precisdo para definir os limites:
e Liga para ativar uma mensagem de aviso se o desvio padréo calculado excede o limite.
e Define os limites de precisdo para as coordenadas este, norte e cota e o desvio angular padrao.
e Desl para desativar a exibicdo da mensagem de aviso.
e Pressione OK para gravar os limites e retornar a tela de Pré-configuragoes.
5) Selecione Iniciar para iniciar o programa.

Entre o nome da estacao e a altura do instrumento na tela Dados da estagdo e pressione OK.
Proximo passo

Para acessar a tela do Ponto alvo de visada:

e Pressione OK apds entrar os campos de dados do alvo na tela Dados do alvo.

Na tela do Ponto alvo de visada:
2/1I: Indica que o segundo ponto foi medido na face I.
2/1I II: Indica que o segundo ponto foi medido nas faces I e II.

FPm:0 Qe 218 CALC
¥Yisar ponto 3,,!' Calcula e exibe as coordenadas da estagao, se
hr - 1. 500 pelo menos dois pontos e uma distancia foi
Hz : 193. 46502 g medida.
DHz: 5. 002 m PxPt \

Retorna a tela Entre dados do alvo para sele-
|P3Pt| |T]]m| |CBLC” P‘I' | cionar o proximo ponto conhecido.

Préximo passo
e Ou, pressione PxPt para medir o proximo ponto conhecido.
e Ou, pressione CALC para calcular a posigao da estagao.

Informacgao da Medigao

Sequéncias de medicao

Medicdo em duas faces

As seguintes sequéncias de medigdo sdo possiveis:

e Diregdo horizontal e angulos verticais apenas (ressegao).

e Distancia e diregdo horizontal e dngulo vertical.

e Direcdo horizontal e dngulos verticais para o(s) mesmo(s) ponto(s) e direcao horizontal e dngulos
verticais mais distancia para outro(s) ponto(s).

MedicGes em face I simples, face II simples, ou duas faces I e II sdo sempre possivel. Ndo é necessario

uma sequéncia de ponto especifica ou sequéncia de faces especifica.

Quando medindo o mesmo alvo em ambas as faces, a altura do refletor ndo pode ser alterada quando
observando a segunda face. Sdo feitas verificacdes de erros para medicdes em duas faces para garantir
que 0 mesmo ponto é visto na mesma face.

e Se um ponto alvo é medido varias vezes na mesma face, somente a Gltima medicdo é usada no calculo.
e Para o calculo da posicdo da estagdo, pontos alvo medidos podem ser medidos novamente.
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MedigGes ndo incluidas
nos calculos

Pontos alvo com altura 0.000 sdo descartados para processamento de altura. Se um ponto alvo tem uma
altura valida de 0.000 m, use 0.001 m para inclui-la no processamento de altura.

10.4.3 Procedimento de calculo
Descrigao O procedimento de medigdo determina automaticamente o método de avaliagdo, por exemplo, intersecéo
inversa ou intersegdo inversa por trés pontos.
Se sdo realizadas as medigbes, mais que o minimo necessario, o procedimento utiliza um ajuste de
minimos quadrados para determinar a posigdo e as médias de orientagdo e altura 3D.
e A média original das medicGes da face I e da face II sdo usadas para o processo de calculo.
e Todas as medigGes sdo tratadas com a mesma acuracia, sejam elas medidas diretas ou diretas e
inversas.
e Este e Norte sdo determinadas mediante o método de minimos quadrados que inclui o desvio padréo
e as melhorias na diregao horizontal e distancias horizontais.
e A elevagdo final (Z) é calculada através da média de desniveis, baseada nas medigSes originais.
e Adirecdo horizontal é calculada através da média de medigGes das faces I e II e calculo final da posigdo
plana.
10.4.4 Resultados da Estacgao Livre
Acesso Pressione CALC. na tela Ponto alvo de visada apds pelo menos dois pontos e uma distancia terem sido

medidos.

Coordenadas da estagao

A tela exibe as coordenadas de estagdo calculadas. Os resultados finais calculados sdo este, norte e cota
da estagdo do instrumento presente, incluindo a altura do instrumento.
Séo fornecidos também os desvios padrdes e os residuos para analises da precisdo da medigao.

st: G99

ic: 1.400 m )

0: —3.782 m RESI

0- —T_ BRE m Exibe os residuos. Veja "Residuos do alvo".
0: 0.100 m °F Exibe o desvio padrdo das coordenadas e
|TRF'5| |RE5I || DP ” 0K | angulo.

(&  Caso tenha definido a altura do instrumento como 0.000 durante a configuragdo, a altura da
estacdo sera referenciada como o eixo do instrumento.

Préximo passo
Pressione RESI para exibir os residuos do alvo.

Residuos do alvo

A tela RESIDUOS DO ALVO mostra os residuos calculados para as distancias verticais e horizontais e a
direcdo horizontal. Residuos = Valor calculado - Valor medido.

Mensagens

Estas mensagens importantes ou alertas poderdo aparecer:

Mensagens Descrigdao

Dados do ponto invalidos! Essa mensagem ocorre se o ponto alvo selecionado ndo possui coorde-
nada este ou norte.

O namero maximo de Se 5 pontos ja tiverem sido medidos e outro ponto for selecionado. O
pontos permitidos é 5! sistema calcula um maximo de 5 pontos.

Sem posicdo gravadadevido |- As medigGes podem ndo ser suficientes para o calculo das coorde-
a dados ruim! nadas da estagdo (este, norte).

- A cota do ponto alvo é invalida ou as medigGes disponiveis sdo insu-
ficientes para calcular a cota de uma estacao final.

Remedir ponto na FaceI e |- Este erro ocorre se um ponto foi medido na face I e na outra face

II. diferindo de mais que o 180° + 0.9° para o angulo horizontal.

- Este erro ocorre se um ponto foi medido na face I e na outra face
diferindo de mais que 360° - V + 0.9° para o angulo vertical.

Proximo passo

Pressione OK para retornar ao menu Aplicativo.
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10.5

Implantacao

Descrigao

Modos de implantagao

Acesso

Implantagao

Préoximo passo

A Implantagdo é um aplicativo utilizado para colocar marcas em pontos pré-determinados no campo. Estes
pontos pré-determinados sdo pontos a serem implantados. Os pontos de implantagdo podem ja existir em
alguma obra ou ser inseridos manualmente.

O aplicativo pode exibir continuamente as diferengas entre a posicao atual e a posicdo de locagao dese-

jada.

Os pontos podem ser implantados utilizando-se modos diferentes: Polar, Ortogonal a Estagdo e Carte-

siano.

Modo de Implantagdo Polar

1
2

Posigdo atual
Ponto a ser implantado

dHD Offset longitudinal: positivo se o ponto de implan-

tacdo estiver mais longe.

dHA Offset angular: positivo se o ponto de implantagdo
estiver a direita da direcdo atual.

Posigao atual
Ponto a ser implantado

Offset longitudinal: positivo se o ponto nominal estiver

Offset transversal, perpendicular a linha de visada:
positivo se o ponto nominal esta a direita do ponto

Offset angular: positivo se o ponto de implantagao

estiver a direita da diregdo atual.

Posigdo atual
Ponto a ser implantado

Offset este entre o ponto a ser implantado e o ponto

1
2
dL
mais longe.
dT
medido.
dHA
1
2
dE
atual.
dN

Offset norte entre o ponto a ser implantado e o

ponto atual.

1) Selecione Implantagdo no MENU PRINCIPAL.
2) Complete o aplicativo de pré-configurages. Veja "9 Programas - Inicializagdo".

PEM:0 193D [ [

IMPLANTACAOD

Pt

E: 102.581 m
: 586. 169 m

| hr |[BUSC|| ERH |[Ini ¢

hp

Entrar a altura do refletor.

Pressione BUSC para encontrar um ponto existente ou entrar as coordenadas ENZ para um novo ponto.
Pressione OK para continuar a implantagdo.
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Implantagao - calcular

Préximo passo

PPH:0 Q161 A

CALCTLAR Ang.
Hz = 88. 9707 E Para entrar a tela de implantacdo polar.
DH: = 595. 077 m off )
Para entrar a tela de implantagao ortogonal.
Coor

| ﬁng || || Off ”C':'er Para entrar a tela de implantagd@o cartesiana.
Modo Campo Descrigao
Implantagdo Polar Hz Angulo horizontal calculado.

dHz Offset do angulo: Positivo se o ponto de implantagédo

estiver a direita do ponto medido.

Implantacdo ortogonal dLon Offset longitudinal: Positivo se o ponto de implantacao
estiver mais afastado que o ponto medido.

dTra Offset transversal: Positivo se o ponto de implantagdo
estiver a direita do ponto medido.

dz Offset de altura: Positivo se o ponto de implantagdo for
mais alto que o ponto medido.

Implantagdo cartesiana dN Offset norte: Positivo se o ponto de implantagao for
mais distante que o ponto medido.

dE Offset este: Positivo se o ponto de implantagdo estiver
a direita do ponto medido.

dz Offset de altura: Positivo se o ponto de implantacao for
mais alto que o ponto medido.

e Pressione MEDIR para iniciar medigGes para o ponto de implantagao.
e Ou, pressione ESC para sair do aplicativo.

10.6 Area & Volume
Descrigao Area é um programa usado para calcular dreas com no maximo 50 pontos conectados por retas. Os pontos
de destino devem ser medidos, selecionados na memdria ou inseridos no teclado em sentido horario. A
area calculada é projetada no plano horizontal (2D) ou projetada no plano de referéncia inclinado definido
por trés pontos (3D). Além disto um volume com altura constante pode ser calculado usando a area
(2D/3D).
oo
i
B ) PO Estagdo do instrumento
a- \‘ P1  Ponto inicial
P P2-4 Pontos alvo
P4 a  Perimetro, comprimento da poligonal do ponto
inicial até o ponto medido atual.
b Area calculada sempre fechando no ponto
- PO inicial P1, projetado no plano horizontal.
Acesso 1) Selecione Programas no MENU PRINCIPAL.

2) Selecione Area no menu Aplicativos.
3) Complete o aplicativo de pré-configurages. Veja "9 Programas - Inicializagdo".
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Area & Volume - ] AdPt
E"PM.O IQ'_I% v I E Para adicionar um ponto da memdria.
AREA 4 V1Pt
Pt - 105 Para desfazer a medigdo ou selegdo do ponto
Per. : 1B8.B45 m anterior.
4 2D: 7. 633 m2 P} CALC
|ﬂﬂPt| |?1Pt| |-I-I]m” F1} | Para exibir e armazenar resultados adicionais.
P4 voL
Para calcular um volume com altura constante.
A altura deve ser inserida ou medida
P4 3D
Para definir manualmente o plano de referéncia
inclinado por selegdo ou medigéo de trés pontos.
(= A drea 2D é calculada e exibida depois que trés pontos foram medidos ou selecionados. A area 3D é calcu-

lada depois que o plano de referéncia inclinado é definido por trés pontos.

Representacgao grafica

Préximo passo
Pressione CALC para calcular a area e o volume e continuar com a tela de Resultado de Area & Volume.

PO Estagdo do instrumento

P1 Ponto alvo que define o plano de referéncia incli-
nado

P2 Ponto alvo que define o plano de referéncia incli-
nado

P3 Ponto alvo que define o plano de referéncia incli-
nado

P4 Ponto alvo

a Altura constante

b Perimetro (3D), comprimento da poligonal do
ponto inicial ao ponto atual medido da area (3D)

c Area (3D), projetado no plano de referéncia
inclinado

d Volume (3D) =axc

e Perimetro (2D), comprimento da poligonal do

ponto inicial ao ponto atual medido da area (2D)
Area (2D), projetado no plano horizontal

Volume (2D) = fx a

(= O perimetro é atualizado se mais pontos de area sdo adicionados.

Proximo passo e Pressione Novo para definir uma nova area.

e Ou, pressione AdPt para adicionar um novo ponto alvo a uma area existente.

e Ou, pressione ESC para sair do aplicativo.

10.7 Altura

Remota

Descrigao

prisma no ponto alvo.

1

A altura remota é um programa utilizado para calcular pontos diretamente sobre o prisma base, sem um

Ponto Remoto
Diferenga de altura
Distancia inclinada
Ponto base

A WN -
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Acesso 1) Selecione Programas no MENU PRINCIPAL.
2) Selecione Altura Remota no menu Aplicativos.
3) Complete o aplicativo de pré-configuragBes. Veja "9 Programas - Inicializagdo".

Medicao da altura Mega o ponto base ou pressione P,I, hr=? para determinar uma altura de prisma ndo conhecida.

remota -
Préximo passo

Apds medir, a tela ALTURA REMOTA aparece.

Altura remota - Foco no Mire o instrumento no ponto remoto inacessivel.

ponto remoto

Campo Descrigao
dz Diferenga calculada na altura entre o ponto base e o ponto remoto.
Proximo passo e Pressione GRV para gravar a medigdo do ponto remoto.

e Ou, pressione BASE para entrar e medir um novo ponto base.
e Ou, pressione ESC para sair do aplicativo.

10.8 Implantacao de Estrada

Descrigao Alinhamento de Estrada é um aplicativo usado para medir ou implantar pontos relativos ao elemento defi-
nido. O elemento pode ser linha, curva ou espiral. Estaca, implantagdo progressiva e offsets (esquerdo e
direito) sdo aceitos.

(& A definigdo e carregamento de alinhamentos horizontais s&o feitos no Editor de Estradas em

GeoMax Office.

PO Ponto central

P1 Ponto inicial do arco

P2 Ponto final do arco

P3 Ponto a implantar

a Anti-horario

b Horario

c+ Distancia do inicio do arco, curva seguinte
d- Offset perpendicular do arco

r Raio do arco

Acessar 1) Selecione Aplicativo do MENU PRINCIPAL.
2) Selecione Rodovia do menu APLICATIVO.
3) Aplicativo completo pré-configuragdo Ver "9 Programas - Inicializagdo"

Submenu estradas O Aplicativo Estradas possui 0s seguintes submenus:

Selegdo doMenu Descricdo

Definir Rota Para ver e entrar pontos de controle que podem ser usados para estacionamento
da estagdo e orientagdo.

Para definir o alinhamento horizontal.

Implantagao Para implantar pontos no alinhamento ou relativos ao alinhamento.

Para medir secbes transversais.

Ver Resultado Para ver resultados da segdo transversal e implantagao.

Transferéncia de Para carregar e baixar dados de estradas.
dados
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Elementos

d =132.000 A Reta
J B Espiral
- 2 b C Curva
d=122.000 1 R Raio
c A
) a Deslocamento perpendicular Esquerdo
4= 112000 b Deslocamento perpendicular Direito
¢ Incremento
4=102000 06— & d Estaca
Definir elemento passo 1.  Selecione DEFINIR ROTA na tela IMPLANTAGCAO ESTRADAS.
a passo 2. Selecione Alin. Horiz. na tela Definicao da Rota.
3. Selecione Ponto Principal na tela SELEC ALIN HZ.
4. Pressione ADICIONAR.
5. Selecione o elemento e entre os parametros na tela NOVO PONTO PRINCIPAL.
O¥Y0 FTO PRINCIPAL
stc: SALVAR
0,000 m Para salvar o novo ponto principal
in:  [EEET) oo
Para verificar o alinhamento.
FIM
IGRAV|[Verf| FIM || P4 Para sair da tela
6. Para elemento linha: e Entre a estaca, raio e coordenadas do ponto inicial.
7. Para o elemento curva: e Entre a estaca, o raio no ponto inicial e as coordenadas do ponto
inicail.
Para elemento espiral: e Entre a estaca, o raio no ponto inicial e as coordenadas no ponto
inicial.
Tipo espiral
- A Espiral entrada
- . ’
A B Espiral saida
8. Para um Ponto Final: e Entre a estaca, o raio e as coordenadas do ponto inicial.
9. Apés todos os elementos serem salvos, pressione FIM para sair da tela NOVO PONTO PRINCIPAL.
Pontos de Intersecao Pontos de intersegdo entre duas tangentes de um alinhamento simétrico. Os pontos de intersegdo podem
ser usados para definir um alinhamento de estradas completo.
P7 P1 Ponto inicial da reta 1
P2 Ponto inicial da espiral 1
a b P3 Ponto inicial do circulo
3 P4 P4 Ponto inicial da espiral 2
P2 P5 P5 Ponto inicial da reta 2
P6 Ponto final
P7 Ponto de intersegao
Ple Pé a Tangente 1
b Tangente 2
Entrar Pontos de Inter- 1. Selecionar DEFINIR ROTA na tela IMPLANTAGAO DE ESTRADA.
segao 2.  Selecionar Alin. Horiz. na tela Definicdo de Rota.
3. Selecionar Ponto de Intersegdo na tela SELEC ALIN HZ.
4. Selecione ADIC na tela VER PONTO DE INTERSECAO e entre os pontos de intersegéo.
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O¥0 PTO TRANSVERSAL GRAV
stc - Para gravar o novo ponto de inter-
7.200 segdo
: 100,000 m Verf
- 100, 000 m Para verificar o alinhamento.
[CR&Y] Wers|[FIm][ P¥ ] T ara sai i tes

5.  Apos inserir os pontos de intersegdo, pressione FIM para sair do menu Ponto de Intersegdo.

6. Entre no menu VER PONTO PRINCIPAL para ver os pontos principais calculados.

(&~ O elemento inicail e final tem que ser uma reta ou melho um ponto final.

(&= Pelo menos dois pontos de intersegdo devem ser inseridos. O primeiro ponto de intersegéo é o ponto

inicial da reta.

Campo

Descrigao

Coordenada este do ponto de intersegao.

Coordenada norte do ponto de intersegao.

Giro

Angulo de intersecdo entre as duas tangentes.

Raio

Raio da correspondente curvatura.

Espiral

Comprimento da correspondente espiral. Se ndo houver espiral entre 0.

Implantacdo de Pontos 1.

Selecione Implantagdo na tela IMPLANTAGCAO DE ESTRADA.

do meio e Offset 2. Selecionar Med/Lado Estaca na tela Medigao de Implantagao
- Ta]] [ [} ¥ Refaz
=0 - @ hd I E Para voltar um incremento
/LADO PILH 1/6 P4 GRV
stc - Para gravar a medigdo atual como
T200. 000 m ponto de controle
P,I, GRV
hIEI:lI GR.? EHH P“I" Para gravar a medigao e aumentar a
estaca pelo espagamento entre
estacas
P4 Proj
Para definir a estaca atual para o
ponto projetado
Campo Descrigao
Est Estaca
hp Altura do refletor
Rumo Offset angular: Positivo se o ponto de implantacdo estiver a direita do ponto
medido.
Voltar Offset horizontal: Positivo se o ponto de implantagdo estiver mais distante que o
ponto medido.
Esquerdo Offset longitudinal: Positivo se o ponto de implantagdo estiver a direita do ponto
medido.
Com Comentario

Proj. Estaca:

Projegdo do ponto de medigdo atual para o eixo médio do alinhamento.

Largura

Desvio do ponto medido atual para o eixo médio.

dEstc

Diferenca entre estaca projetada e de implantagdo.

Espago

Incremento estaca.

Offset

Valor offset inserido

Hz

Angulo entre o ponto de implantagdo e o eixo médio se o ponto esta perpendicular
ao eixo Hz= 90 graus.

Medir Segao Transversal 1.

Selecionar Implantacdona tela IMPLANTACAO ESTRADA.

2. Selecione Med Segdo Transvna tela Medigao Implantagdao
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Carregar e baixar

Alinhamento de Estrada

10.9
10.9.1

- [[=]]
:0 (o] W E] FEIT
'] lfﬁ Para finalizar a segdo transversal e
st - incrementar a estaca no espaga-

MEDI|| GRY ‘FEIT“ P4 i

mento inserido

PJ GRV

Para salvar a medicdo atual como
ponto de controle

7. 000 m

Campo Descrigao

Largura: Desvio do ponto atual medido para o eixo médio.
dEstc: Diferenga da estaca projetada e estaca implantagao.
dz Diferenga de altura entre o ponto atual e o ponto anterior.
Com Comentario

EstcEst: Estaca da estagao atual

N: Coordenada norte

E: Coordenada este

zZ: Coordenada altura

Espacamento: Incremento AH

Rumo: Angulo entre o ponto medido e o eixo médio.

Dados de estrada podem ser criados em GeoMax Office e carregados no instrumento. Dados de estrada
também podem ser baixados no computador. Antes de baixar ou carregar os dados, uma conexdo entre
o instrumento e o PC deve ser estabelecida no Road editor do GeoMax Office.

1.  Selecione Transferéncia de Dados na tela IMPLANTACAO ESTRADA.

TRANSFERENCIA
Transf.:  [ABena()
TipDado: Pt.Fixz{)
Alterna: SAIR
|S'E‘IR|| || ” OK | Para sair da tela
Campo Descrigao
Transf.: Para baixar ou carregar dados.
TipDado: Selecionar qual tipo de dado sera tranferido: pontos de controle, alinhamento hori-
zontal, segdo transversal ou medigdes de implantagdo.
Alterna: Exibe se dados idénticos serdo sobrescritos ou mantidos.

(&> 0 modo de transferéncia e o tipo de dados tem que ser o mesmo no instrumento e no editor de
Estradas em GeoMax Office

Linha de Referéncia

Visao Geral

Descrigao

Acessar

Préoximo passo

O aplicativo Linha de Referéncia pode ser usado para definir ou medir pontos em relagdo a uma linha defi-

nida por dois pontos.

O Linha de Referéncia é um aplicativo que facilita a demarcagdo ou verificagdo de linhas, por exemplo,
para construgdes, secbes de rodovias ou simples escavacoes. Isso permite definir uma linha de referéncia
e entdo completar as tarefas a seguir com relagdo aquela linha:

e Linha e offset
e Definir pontos

1) Selecione Prog. no MENU PRINCIPAL.
2) Selecione LINHA REF. no menu APLICAGOES.
3) Aplicacdo completa pré-configuracdo. Consulte 9 Aplicacdes - Iniciando

Defina a linha de base para a linha de referéncia.
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10.9.2

Definicao da Linha de Referéncia

Descrigao

Definigdo da
Linha de Referéncia

Pode-se definir uma linha de referéncia definida por dois pontos conhecidos. A linha referéncia pode ser
deslocada tanto longitudinal, paralela ou verticalmente. Além disto, a altura da referéncia pode ser do
primeiro ponto, segundo ponto ou interpolado ao longo da linha de referéncia.

A linha de referéncia é fixada por dois pontos. Todos os pontos podem ser medidos, inseridos manual-
mente, ou selecionados da memoria.

4

]

i

—h

Primeiro ponto de referencia

19

Segundo ponto de referencia

Linha de referéncia

ﬂ WAy~ | 3

4 Linha de referéncia com offset

Defina a linha de referéncia
Proximo passo

medindo ou selecionando os pontos inicial e final da linha.

Apds definir a linha de referéncia a tela DETALHES LINHA aparece com a verificagdo da linha de refe-
réncia e visualizacdo de todos os detalhes da linha.

FPM:0 DR TTA PP -0 DT IA ]
Detalhes linha 1 Detalhes linha 2

DHz: 152.862 m Azi: 0 gon
Dinc: 153.055 m V:H 8.150:1

dAlt: 5.367 m V/H 12.270 %
TRAS | REPL | | ok TRAS | REPL | | ok

Pressione OK para iniciar a

medigdo dos pontos relativos a linha de referéncia.

Pressione S.0. Para definir offsets para a linha de referéncia para fins de implantacao.

Mensagens Mensagens importantes ou avisos que aparecem.
Mensagens Descrigdo
Linha base muito curta! |Linha base menor que 1 cm. Escolha pontos da base em que a distancia
horizontal de ambos os pontos seja, pelo menos 1 cm.
Coordenada invalida! Sem coordenadas ou coordenadas invalidas para o ponto. Certifique-se de
que os pontos usados tenham, pelo menos, as coordenadas Este e Norte.
10.9.3 Medir pontos relativos a Linha de Referéncia
Descrigao Esse aplicativo calcula varias diferengas de offsets, distancias e de altura baseado no ponto medido e a

linha de referéncia definida.

014375001

a) Linha de referéncia

b) Along2D
c) Ponto inicial
d) Offset

e) Ponto medido

GE
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PPM - 0 QT O PP - 0 [ R W]

LINHA DE REF 1/4 LINHA DE REF 2/4

Dist2D 14252 m Dist2D 14252 m

OFFSET 3901 m OFFSET 3901 m

ddH 0876 m d H1 3554 m
hr |GrAV| DIST | P1Y hr |GRAV| DIST | P1Y

PP -0 QT I PP -0 QT A

LINHA DE REF 3/4 LINHA DE REF 4/4

Dist2D 14.252 m Dist2D 6.140 m
OFFSET 3.901 m OFFSET 0.150 m

d H2 -2.431 m FRENTE 0.390 m

hr |GRAV| DIST | P1J hr |GRAV| DIST | P1Y

Teclas de menu

Teclas de fungao Descrigao

hp Para entrar a altura do refletor.

GRAV Salvar a coordenada calculada atual.

MEDIR Para fazer uma medigao.

EDM Para ver e modificar a configuragao do EDM. Veja Configuragoes EDM.
CP/NP Para alternar entre os modos EDM P (com prisma) e NP (sem prisma).
TROCAR Trocar os pontos de referéncia.

2/3D Mudar do modo 2D para o modo 3D.

Campos

Campo Descrigcao

Along2D Comprimento ao longo da linha em 2D.

Along3D Comprimento ao longo da linha em 3D.

Offset Deslocamento paralelo relativo a direcdo da linha de referéncia.

d.vD Diferenca de altura entre a altura medida e a linha de referéncia.

d.vD.1 Diferencga de altura entre a altura medida e o primeiro ponto de referéncia.
d.vD.2 Diferenca de altura entre a altura medida e o segundo ponto de referéncia.
ENTRADA/SAIDA Diregdo e distancia para ou do instrumento para entrar na linha.

PDist Distancia perpendicular até a linha referéncia.

Visualizagao Ha varias formas de apresentar os valores passando pelas diversas paginas usando a tecla PARA CIMA e

PARA BAIXO. Ao usar as teclas COORDENADA, DISTANCIA e ANGULO vocé pode mudar rapidamente entre
todos os modos.

Teclas especiais

Teclas de fungao Descrigao

Tecla 2/3D na pagina de teclas pagina 3 Pressione a tecla 2/3D para alternar entre os modos 2D
e 3D.

Tecla TROCAR na pagina de teclas pagina 2 Pressione o botdo TROCAR para trocar os dois pontos de

referéncia.
O ponto de referéncia 1 se torna o ponto de referéncia
2 e vice-e-versa.
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Exemplos Exemplo de diferenca de altura modo 2D

a) Linha de referencia

b) Along2D
c) d.vD.1
d) d.vD

e) d.vD.2

Exemplo de diferenca de altura modo 3D

a) Linha de referéncia

b) Along3D
c¢) d.vD.1
d) PDist
e) d.vD.2
Acessar Pressione OK da tela DETALHES LINHA.
Préoximo passo e Ou pressione MED ou SALVAR para fazer medicdes e salva-las se necessario.

e Ou, pressione a tecla ESC para retornar para a tela DETALHES.

10.9.4 Definicdao do Offset da Linha de Referéncia para Implantacao
Descrigao A linha de referéncia pode ser deslocada tanto longitudinal, paralela ou verticalmente.
Acesso Apds completar a medicdo necessaria para definir a linha base, a tela LINHA DE REFERENCIA aparecera.

=
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LINHA DE REFERENCIA

PP -0 DT A

REFERENCE LINE

Dist2D | 2.000 RS

OFFSET 1.000 m
Z 0.000 m

TRAS |GRAV| 2/3D | oK

- l-l—.— VOLTAR
FEm -0 I_Q_I @ ~ I - Retorne a tela DETALHES LINHA.
REFERENCE LINE GRAV
Dist3D m m Salvar a coordenada calculada atual.
OFFSET 1.000 m 2/3D
Dist:P 0.000 m oK Mudar do modo 2D para o modo 3D.
TRAS | GRAV | 2/3D | oK Definir a coordenada calculada atual.
Campo Descrigao
Along2D Comprimento ao longo da linha em 2D.
Along3D Comprimento ao longo da linha em 3D.
Offset Deslocamento paralelo relativo a direcdo da linha de referéncia.
PDist Distancia perpendicular até a linha referéncia.
z Offset da altura vertical da linha de referéncia.

Préximo passo

Selecione uma opgao de tecla, SALVAR para salvar a coordenada calculada e continuar criando outros
pontos ou pressione OK para proceder com a aplicagdo de implantagdo.
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10.9.5 Implantacgao

Descrigao O aplicativo de implantagdo calcula a diferenga entre o ponto medido e o ponto calculado.
Exemplo de implantagdao ortogonal

1

a) dTra Offset perpendicular
b) dLen Offset longitudinal

- c) ddZ Compensagdo de altura
Acessar Pressione OK da tela LINHA REFERENCIA. Veja LINHA DE REFERENCIA.
IMPLANTACAO Os sinais para as diferencas em distancia e angulo séo valores de correcdo (requerido, menos o atual). As

setas indicam a direcdo do movimento para chegar ao ponto de implantagdo.

PPM:0 Q@ T IHE

Linha de referéncia

dTra: 5.111 m
dCom: € 1.921 m
dzZ: T 0.123 m
hr |GRAV| DIST | P1Y
Campo Descrigao
dTra Offset perpendicular. Positivo se o ponto de implantagdo estiver a direita do ponto medido.
dLen Offset longitudinal. Positivo se o ponto de implantagdo estiver mais distante que o ponto
medido.
ddz Offset altura. Positivo se o ponto de implantagdo estiver mais alto que o ponto medido.
Proximo passo e Ou pressione MED ou SALVAR para fazer medicOes e salva-las se necessario.

e Ou, pressione a tecla ESC para retornar para a tela DETALHES.
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11 Gestao de Dados

11.1 Gestao de dados

Acesso Selecione Gestao de Dados no MENU PRINCIPAL.

GESTAO DE DADOS O menu Gestao de Dados possui todas as fungdes para entrar, editar, verificar e apagar dados em campo.
ADOS 1/2 ~
1 Obra (1)

2 Pontos Fixzos (2)

3 Medicoes

(3)

4 Cidigo (4) F1ra
| F1 | | F2 || F3 ” Fd | Para selecionar item do menu.
Menu Descrigao
Obra Para visualizar, criar e excluir obras. As obras sdao um conjunto de diferentes tipos

de dados, por exemplo, pontos fixos, medigGes, cddigos, resultados etc. A defi-
nigdo da obra consiste na entrada do nome da obra e do usuério. O sistema
adiciona ainda a data e hora do momento de criagdo da obra.

Pontos conhecidos

Para visualizar, criar editar ou excluir pontos conhecidos. Pontos fixos validos
possuem pelo menos um ID de ponto e coordenadas E, N ou Altura.

medigoes

Para ver e excluir dados de medigdo. Dados de medigdo disponiveis na meméria
interna podem ser encontrados por uma busca especifica , ou visualizando todos
0s pontos.

Cédigo

Para visualizar, criar editar ou excluir codigos. Pode ser atribuido para cada cédigo
uma descricdo de 12 caracteres e, no maximo, 8 atributos.

Apagar Memoéria

Para excluir obras individualmente, pontos fixos ou medigées de uma obra especi-
fica ou todas as obras da memoria.

(&=  Aexclusdo dos dados na memoria ndo pode ser desfeita. Apds confirmar
a mensagem, todos os dados sd@o definitivamente excluidos.

Informacgao da
Memoria

Exibe informagdes da memdria tais como nimero de estagdes armazenadas e
pontos fixos dentro de uma obra, o nimero de blocos armazenados, por exemplo,
pontos medidos, cédigos de uma obra ou espago ocupado na memoria.

Proximo passo

e Selecione uma opcao do menu utilizando as teclas F1 - F4.
e Ou, pressione ESC para retornar ao MENU PRINCIPAL.

11.2 Transferéncia de dados

11.2.1 Exportando Dados

Descricao Dados de obra podem ser exportados da memoria interna ao instrumento. Os dados podem ser exportados
via:
Porta USB

Um receptor, como um laptop, é conectado a porta U O receptor requer GGO Gestor de Intercadmbio de
Dados ou outro software de terceiros.

(= Se o receptor é muito lento no processamento de dados, os dados podem ser perdidos. Com
este tipo de transferéncia de dados, o instrumento ndo é informado sobre o rendimento do
receptor (sem protocolo). Portanto, o sucesso deste tipo de transferéncia ndo é verificado.

Pendrive USB

Um pendrive USB pode ser insertado e removido da porta USB. Nenhum software adicional é requerido

para a transferéncia.

Acessar 1) Selecione Transferéncia de Dados do MENU PRINCIPAL
2) SelecioneExportar
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EXPORTACAO DE 'EIIJﬂrt Donnees

DADOS =
Yers D5B—5ti1ckK
Tvpe Observ PROC
oel. T - 123 o
Para procurar obras na memdria interna.
LIST
|PREC| |CHRC| |LIST|| 0K | Para listar todas as obras da memoria interna.
Campo Descrigao
Para Pen Drive USB
Tipo Tipo de dados a transferir
Medicdo, Pts Fixos ou Med/Pt Fix
Sel. ] Obra selecionada para exportar
Exportacdo de dados 1) Pressione OK na tela EXPORTA DADOS apds selecionar os detalhes da exportagdo.
passo a passo 2) Selecione o formato de daods e pressione OK
3) Se o formato de dados for ASCII, Formato ASCII aparecera na tela Continue no proximo passo. Para
todos outros tipos de formato, uma mensagem sera mostrada confirmando o sucesso na exportagao
de dados.
4) Defina o valor do delimitador, a unidade e o campo de dados do arquivo e pressione OK. Uma
mensagem sera mostrada para confirmar o sucesso da exportagdo de dados.
ormato ASCII 1/3
elimt. virgul a
nidade metro
abecalh RAO
| OE |[PADR|| || P+ |
(= Dados de Vias s6 podera exportar mediante o uso do software de escritério. Exportacdo ao Pendrive USB

nado suportada.

Formato de obras
exportaveis

Dados de obra podem ser exportados em varios tipos de arquivo.

Exemplo dado de obra
Dentro doconfigura Tipo DadoMedigoes, um dado é mostrado como:

11....+00000D19 21..022+16641826 22..022+09635023
31..00+00006649 58..16+00000344 81..00+00003342
82..00-00005736 83..00+00000091 87..10+00001700

GSI-IDs GSI-IDs continuado
11 2 Pt 41-49 2 Codigos e atributos
21 2 Angulo horizontal 51 2 ppm [mm]
22 2 Angulo vertical 58 2 Constante prisma
25 2 Orientacao 81-83 2 (E, N, H) Ponto visado
31 2 Distancia inclinada 84-86 2 (E, N, H) Estacgao
32 2 Disténcia horizontal 87 2 Altura do refletor
33 2 Desnivel 88 2 Altura do instrumento
11.2.2 Importando Dados
Descricao Os dados podem ser transferidos a memoria interna do instrumento via pendrive USB.

Formato de dados
importaveis.

Dados de obra podem ser importados. Os seguintes formato de dados podem ser importados:

Tipo de Dados

Extensao do arquivo

Reconhecido como

GSI

.gsi

Pontos conhecidos

ASCII

.Ixt

Pontos conhecidos
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Acessar

IMPORTAGAO DADOS

Importacgdo de dados
passo a passo

&

11.3

1) Selecione Transferéncia Dados do MENU PRINCIPAL.
2) Selecione Importar

TMPORET DONNEES

e O5E—5tick
: Instrument

ich: Fichier

IFREC|| || [[ OK |

Campo Descrigao

De Pendrive USB

Para Instrumento

Arquivo Arq Simples

1) PressioneOK no IMPORTA DADOS para proceder a pasta do pendrive USB.

2) Selecione o arquivo do pendreive USB a importar e pressione OK

3) Defina o nome da Obra para o arquivo importado e pressione OK para importar. Se uma obra com o
mesmo nome ja existe na memdaria interna, sera exibida uma mensagem com as opgées para substituir
a obra existente ou renomear para o arquivo que estd sendo importado.

4) Se o arquivo for ASCII, a tela Formato ASCII sera mostrada. Defina o valor do delimitador, a unidade
e o campo de dados do arquivo e pressione OK para continuar.

5) Uma mensagem serd mostrada uma vez que o arquivo tenha sido transferido com sucesso.

ormato ASCII 1/2

elimt. “

nidade metro
inha inicial 1
| OE |[PADR|| | P4 |

Dados de Vias sé podem ser importados mediante o software de escritério. Importacdo do Pendrive USB
ndo suportada.

Trabalhar com um pen drive

Insercao de pendrive
USB passo a passo

Abra a cobertura de protegdo da porta USB.

Insira o pendrive na porta USB.

Sempre retorne ao Menu Principal antes de remover o pen drive.

A GeoMax ndo de responsabiliza por dados perdidos ou qualquer outro erro que possa ocorrer duranto o
uso do pen drive.

e Mantenha o pen drive sempre seco.

e Use-o somente dentro do intervalo de temperatura especificada.

e Proteja o pen drive contra impactos diretos.

A ndo observancia destas instrucdes podera acarretar em perda de dados e/ou dano permanente ao pen
drive.
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11.4

Trabalhando com o GeoMax Office

Descrigao

Instalagdo em um
computador

&

Carregando software e
idioma

O software GeoMax Office é usado para a troca de dados entre o instrumento e o computador. O pacote
contém programas auxiliares que lhe dardo suporte para utilizar o instrumento.

A instalagdo do programa pode ser encontrado no DVD fornecido. Insira o DVD e siga as instrucdes na
tela. Note que o GeoMax Office s6 pode ser instalado em computadores com sistema operacional MS
Windows 98, 2000, 7 e XP.

Para mais informagao sobre o GeoMax Office consulte a ajuda.

Para carregar o software aplicativo ou idiomas, conecte o instrumento ao GeoMax Office via porta USB e
carregue usando "GeoMax Office - Atualizar software". Consulte a ajuda do GeoMax Office para mais infor-
magao.
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12 Calibracao
12.1 Visao Geral
Descricao Os instrumentos GeoMax sdo fabricados, montados e ajustados com alta qualidade. Rapidas alteracdes

Calibracgao eletronica

&

Calibragcao mecanica

12.2

climaticas, choque ou stress podem causar desvios e diminuir a precisdo do instrumento. Desta forma
recomendamos calibrar o instrumento de tempos em tempos. Isto pode ser feito em campo utilizando-se
procedimentos especificos de medigGes. Os procedimentos sdo guiados e deverdo ser seguidos cuidado-
samente de acordo com a descrigdo dos capitulos a seguir. Alguns outros erros e as partes mecanicas
podem ser ajustadas mecanicamente.

Os erros abaixos podem ser verificados e calibrados eletronicamente:
e Erro de colimagdo horizontal, também chamado erro de linha de visada.
e Erro de indice vertical, e simultaneamente o nivel eletrénico.

Para determinar estes erros, é necessario que se mega em ambas as faces, mas o procedimento pode ser
iniciado em qualquer uma das faces.

As seguintes partes do instrumento poderdo ser ajustadas mecanicamente:
e Bolha no instrumento e base nivelante.

e Prumo a laser.

e Parafusos no tripé.

Durante o processo de fabricagdo, os erros do instrumento sdao cuidadosamente determinados e zerados.

Assim como mencionado, estes erros podem alterar, por isso é recomendado que seja refeito nas

seguintes situagoes:

e Antes deutilizar o aparelho pela primeira vez.

e Antes de cada levantamento de alta precisao.

e Apos transporte descuidado ou por longo periodo.

e Apos longo periodo de trabalho ou armazenamento.

e Caso a diferenca de temperatura entre a temperatura atual e a temperatura da Ultima aferigdo for
maior que 10°C (18°F).

Preparacao

12.3

eletrénica. O Nivel & Prumo Laser ¢é a primeira tela que aparece apos ligar o instrumento.
A base nivelante, tripé e o chdo deverdo estar bem estaveis e longe de vibracdes ou outros
disturbios.

@ Antes de determinar os erros instrumentais, a estacdo devera ser nivelada com uso da bolha

5 O instrumento deve ser protegido da luz do sol para se evitar expansdo térmica em um lado.

=

37/“‘

Antes de iniciar o trabalho, o instrumento devera estar climatizado com a temperatura ambiente. Aproxi-
madamente dois minutos por °C de diferenca de temperatura entre o local onde estava armazenado e o
ambiente de trabalho, mas pelo menos 15 minutos devera ser considerado.

Calibracdo Linha de Visada e Erro do Indice Vertical

Erro de linha de visada

O erro de linha de visada ou erro de colimagao horizontal, € um desvio da perpendicular entre o eixo secun-
dario e a linha de visada. O efeito desse erro sobre o angulo Hz aumenta com o angulo vertical.

a) Eixo secundario

b) Linha perpendicular ao eixo secundario

c) Colimagdo do horizontal, ou erro da linha de visada
d) Linha de visada
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Erro de indice vertical

Acesso

Opgcoes de aferigcao

&

Afericdo passo a passo

Mensagens

O circulo vertical deve indicar exatamente 90° (100 grados) quando a linha de visada for horizontal. Qual-

quer desvio desse valor é denominado erro de indice vertical. Este € um erro constante que afeta todas
as leituras de angulo vertical.

a) O eixo mecanico vertical do instrumento, também chamado de eixo de
suporte
b) Eixo perpendicular ao eixo vertical. Verdadeiro 90°
c) Angulo vertical lendo 90°
d) Erro de indice vertical
(= Com a determinacdo do erro de indice vertical, o nivel eletrénico é
ajustado automaticamente.

o03857.001

1) Selecione Aferigao no MENU PRINCIPAL.
2) Selecione uma opgdo de afericdo da tela AFERICAO.

Na tela AFERICAO existem vérias opcSes de afericdo.

Selegcao de Menu Descricao

Colimacgao Hz Veja "12.3 Calibragdo Linha de Visada e Erro do Indice Vertical.
indice v Veja "12.3 Calibragdo Linha de Visada e Erro do Indice Vertical.
Ver Aferig Exibe os valores de aferigéo atuais e indice do compensador que foram definidos

para Colimagdo Hz e Indice V.

Os procedimentos e condigdes necessarias para corrigir o erro de linha de visada e erros de indice verticais
sdo os mesmos, consequentemente os procedimentos serdo descritos apenas umas vez.

1) Nivele o instumento com nivel eletrénico. Veja "4 Operacdo"- "Nivelando com o nivel eletronico passo

a passo".
2 Vise um ponto com uma distancia de aproximadamente
100 m do instrumento, com uma variacao de 5° em relagdo
a horizontal.
3
4

Altere a face e mire para o alvo novamente.

[=1I

(=i Para verificar a mira horizontal, a diferenca entre angulos Hz e V serdo exibidas.
5 Pressione GRV para medir o alvo.

(&=  Exibe os valores antigos e novos calculados.
6 Ou:

e Pressione OK para gravar a nova aferigao de dados, ou
e Pressione ESC para sair sem salvar o novo dados de aferigdo.

Estas mensagens importantes ou alertas poderdo aparecer:

Mensagens Descrigao

V nao disponivel para O angulo vertical desvia do que é necessario horizontal/linha-de-visada,

afericdo ! ou na face II o angulo vertical desvia mais do que 5° do alvo. Vise o ponto
com uma variagdo maxima de 5°. E necessario confirmar a mensagem.
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12.4

Mensagens

Descrigao

Resultado fora de tole-
rancia. Os valores ante-
riores serao mantidos !

Os valores calculados estdo fora do limite de tolerancia. Os valores ante-
riores serdo retidos e as medigGes deverdo ser repetidas E necessario
confirmar a mensagem.

Hz nao disponivel para

O angulo Horizontal na face II desvia mais de 5° em relagdo ao alvo. Vise

0 alvo com uma variagdo maxima de 5° em relagdo a horizontal. E neces-
sario confirmar a mensagem.

calibragao !

Erro de medigdo. Tente
novamente.

Erro de Medigdo aparece quando por exemplo ha uma instabilidade de
configuracdo. Repita o processo. E necessario confirmar a mensagem.

Tempo limite excedido !
Por favor repita o ajusta-
mento !

Diferenga entre as medigGes para os resultados armazenados excede 15
minutos. Repita o processo. E necessario confirmar a mensagem.

Afericdao da bolha do Instrumento e Base nivelante

Afericao do nivel passo
a passo

Prenda a base nivelante no tripé e o instrumento nesta.

Utilize os parafusos calantes da base nivelante e nivele de acordo com o nivel eletrénico do instru-
mento. Para ativar o nivel eletrénico, ligue o instrumento e caso a corregao de inclinagdo esteja defi-
nida para eixos -1 ou -2, a tela de Nivel & Prumo aparecera automaticamente na tela. Ou pressione
FNC dentro de qualquer aplicativo e selecione Nivel & Prumo.

3 As bolhas do instrumento e os niveis do tripé dever&o ficar no centro. Se um ou ambos 0s niveis ndo
estiverem centralizados, ajuste como segue.

N =

Instrumento: Se a bolha estiver fora das linha, use a chave Allen fornecida para centralizar com os
parafusos de ajuste.

Base Nivelante: Caso a bolha esteja fora do circulo, ajuste-a utilizando o pino de ajustamento em
conjundo com os parafusos laterais de ajustes. Gire os parafusos de ajuste:

e para esquerda: a bolha aproximara para o lado do parafuso.

e para direita: a bolha se afastara do parafuso.

4 Repita o passo 3 no instrumento e base nivelante até que ambas as bolhas estejam centralizadas e
ndo necessite mais ajustamentos.

(= Apos a calibragdo, nenhum ajustamento devera ser perdido.
12.5 Inspecionando o Prumo Laser do Instrumento
(= O prumo a laser esta integrado no eixo vertical do instrumento. Em condigdes normais de uso, o prumo

Inspegao do prumo
laser passo a passo

laser ndo precisa de ajustamento. Se um ajustamento é necessario devido a influéncias externas, o instru-
mento deve ser enviado para o centro de servico GeoMax.

@25mm/1.5m

<3mm/15m

003860001

1 Instale e nivele o instrumento sobre o tripé a 1,5 m acima do solo.
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2 Para ativar o prumo laser, ligue o instrumento. Se o compensador estiver configurado para 1 ou 2
Eixos, o prumo laser seré ativado automaticamente e a tela Nivel&Prumo serd mostrada. Caso
contrario, pressioneFNC desde qualquer aplicagdo e selecione Nivel&Prumo.

(& Ainspecdo do prumo laser deve ser realizada sobre uma superficie clara, lisa e horizontal,
como uma folha de papel.

3 Marque o centro do ponto laser sobre a superficie.
4 Gire o instrumento 360° vagarosamente, observando cuidadosamente o movimento do ponto laser.

(& O didmetro méximo do movimento circular descrito pelo centro do ponto laser ndo deve
exceder 3 auma alturade 1,5m

5 Caso o centro do ponto laser faga claramente, um movimento circular, ou mova mais de 3 mm do
ponto inicialmente marcado, sera necessario fazer o ajuste. Contate o seu distribuidor GeoMax mais
préoximo.

0O tamanho do ponto laser varia dependendo da claridade e do tipo de superficie. A uma altura de
1,5 mm, estima-se um didametro de 1,2 mm

12.6 Trabalho com o Tripé

'/

Servigo do tripé passo a 2 1
o N@L) M
/
v/

\

(= As conexdes entre os componentes metalicos e de madeira devem estar sempre seguras e

firmes.

1) Aperte moderadamente os parafusos de com a chave allen fornecida.

2) Aperte as juntas articuladas na parte superior do tripé o suficiente para manter as pernas do tripé
abertas quando levanta-lo do chdo.

3) Aperte os parafusos das pernas do tripé.
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13
13.1

Cuidados e Transporte
Transporte

Transporte em campo

Transporte em um
veiculo de estrada

Remessa

Remessa, transporte
das baterias

Ajustes em Campo

13.2

Para o transporte do equipamento em campo, sempre certifique-se de que:
e 0 produto esta no estojo de transporte original,
e ou carregue o tripé no ombro com suas pernas abertas, preso e na posigdo vertical.

Nunca transporte o produto solto em um veiculo de estrada, porque podera ser afetado por choque ou
vibragdes. Sempre transporte o produto na sua maleta, na embalagem original ou equivalente e fixe-o.

O transporte do aparelho por via férrea, aérea ou maritima deve ser sempre efetuada com a embalagem
original completa da GeoMax, estojo de transporte e caixa de papel cartdo (ou outro meio equivalente) de
modo a proteger o equipamento contra os choques e vibragdes.

Durante o transporte ou remessa das baterias, a pessoa responsavel pelo produto deve assegurar que as
regras aplicaveis e regulamentos nacionais e internacionais sejam observados. Antes do transporte e
remessa, contate o transportador local ou a sua empresa de transporte de mercadorias.

Efetuar periodicamente medigdes de teste e o ajustamentos indicados no Manual do Usuério, especial-
mente apds a utilizagdo do instrumento em condigdes anormais e antes de medigdes importantes.

Armazenamento

Instrumento

Ajustes em Campo

Baterias Li-Ion

Observar os limites de temperatura durante o armazenamento do equipamento, especialmente durante o
verdo, se o equipamento for mantido no interior de veiculos. Consultar o capitulo "14 Dados técnicos" para
informacgdo sobre limites de temperatura.

Apos armazenar o equipamento por longo periodo, antes de utiliza-lo, inspecione os pardametros ajustados
para campo fornecidos neste manual.

e Consulte "Dados técnicos" para informagdo sobre intervalo de temperatura.

e Antes do armazenamento, remova as baterias do produto e do carregador.

e ApOs 0 armazenamento, recarregar as baterias antes da sua utilizag&o.

e Proteger as baterias contra os efeitos da umidade ou do contato com liquidos. As baterias molhadas
ou Umidas devem ser secas antes do armazenamento ou utilizagdo.

e Recomenda-se uma temperatura de armazenamento de 0°C a +30°C / +32°F a +86°F em ambiente
seco para minimizar o auto-descarregamento da bateria.

* No intervalo de temperatura recomendada para o armazenamento, as bateria com 40% a 50% de
carga podem ser armazenadas por um ano. Apds este periodo as bateria devem ser recarregadas.
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13.3

Limpeza e secagem

Objetiva, oculares e
prismas

Prismas embacados

Instrumento molhado

Cabos e conectores

e Assopre a poeira das lentes e dos prismas.

e Nunca toque no vidro com os dedos.

e Limpar o instrumento com um pano limpo, macio e sem pelos. Se necessario, umidecer o pano com
agua ou alcool puro. Ndo usar quaisquer outros liquidos, devido ao risco de dano dos componentes de
plastico.

Os prismas refletores que estejam em temperaturas inferiores as do ambiente, tendem a embacar. Nesse
caso, ndo é suficiente apenas limpa-los com um pano. Mantenha-os durante algum tempo dentro do seu
casaco ou no interior do seu carro, a fim de que eles se ajustem a temperatura ambiente.

Secar o instrumento, a caixa de transporte, o isopor interior e os acessérios a uma temperatura inferior a
40°C; limpar depois bem todos estes componentes. Ndo embalar o instrumento ou acessoérios sem
estarem completamente secos. Quando estiver trabalhando com o equipamento manter o estojo de trans-
porte fechado.

S
NV
J

L

Manter os conectores limpos e secos. Limpar com ar comprimido a sujeira alojada nos conectores dos
cabos.
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14 Dados técnicos
14.1 Medicao Angular
Preciséo Precises angu- | Desvio padrdo Hz, V, |Resolucdo de Tela
lares disponi- IS0 17123-3
veis
["1 [mgrd] ["1 [°] [mgrd] [mil]
2 0.2 1 0.0001 0.1 0.01
5 1.1 1 0.0001 0.1 0.01
Caracteristicas Absoluta, continua,diamétrica.
14.2 Medigcao de Distancia com Refletores
Alcance Refletor Alcance A Alcance B/C
m [pés] m [pés]
Prisma padrao 1800 6000 3000 10000
Fita refletora 150 500 250 800
60 mm x 60 mm
Menor distancia de medida: 1.5m
Correcoes atmosféricas Alcance Descricdo
A Muita neblina, visibilidade de 5 km; ou sol forte com forte cintilagdo devido ao calor
B Neblina leve, visibilidade de aprox. 20 km; ou sol moderado com alguma cintilagdo devido
ao calor
C Nublado, sem cerracdo, visibilidade de aprox. 40 km; auséncia de cintilagdo devido ao
calor
Precisao Precisdo referente a medigGes para refletores padrao.
Modo Medicéao EDM Desvio Padrao Tempo de Medigao [s]
P-Padrdo 2mm + 2 ppm 2.4
P-Rapido 3mm + 2 ppm 2.0
P-Continuo 3mm + 2 ppm 0.33
Adesivo 5mm + 2 ppm 2.4

Interrupgdo do raio, forte cintilacdo devido ao calor e objetos méveis no caminho do raio podem causar
desvios na precisdo especificada.

Caracteristicas Absoluta, continua,diamétrica.

14.3 Medicao de Distancia sem Prisma (Modo sem prisma)

Alcance Sem prisma
Cartao Cinza Kodak Alcance D Alcance E: Alcance F:

m [pés] m [pés] m [pés]

Lado branco, 90 % reflexivel 150 490 180 590 <280 <919
Lado Cinza, 18 % reflexivel 80 260 100 330 <110 <360
Alcance da Medigao: 280 m
Medigdo ndo ambigua: 280 m

Corregoes atmosféricas Alcance Descrigdo
D Objeto em forte raio solar, brilho térmico severo
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Precisao

Alcance Descrigao

E Objeto na sombra, ou encoberto

F Subterraneo, noite e crepusculo

Medicao Precisao Tempo de Medigao [s] | Tempo de maximo
padrao Medicao [s]
0Om-280m 3mm + 2 ppm 3-6 15

Interrupgdo do raio, forte cintilagdo devido ao calor e objetos méveis no caminho do raio podem causar
desvios na precisao especificada.

Medicgao rastreio* Desvio Padrao Tempo de Medigao [s]
Rastreio 5mm + 3 ppm 1.0
* Precisdo e tempo de medicdo dependem das condigdes atmosféricas, objeto alvo e situagdo de obser-
vagao.
Caracteristicas Tipo Descrigdo
Tipo Coaxial, laser vermelho visivel
Onda portadora 658 nm
Sistema de medigao Base do Analisador do Sistema 100 MHz - 150 MHz
Tamanho do laser Distancia[m] Tamanho do laser, aproximadamente [mm]
em 50 12 x 24
14.4 Conformidade com regulamentos nacionais
14.4.1 Zipp10 Pro
Conformidade com Por meio deste termo, a GeoMax AG, declara que o cumpre todos os requisitos essenciais
regulamentos nacionais e outras clausulas da diretiva CE. A declaragdo de conformidade esta disponivel pela
GeoMax AG.
14.5 Dados Técnicos Gerais do Instrumento
Telescopio Aumento: 30 x
Abertura da objetiva livre: 40 mm
Foco: 1.7 m/5.6 pés a infinito
Campo de visdo: 1°30'/1.66 grado.
2.6 mem 100 m
Compensacgao Compensagao nos quatro eixos (compensador nos 2-eixos com colimagdo Hz e Indice V).
Precisao angular Abrangéncia
["] ['] [grd]
2 +3 0.07
5 +3 0.07
Nivel Resolugdo do nivel eletronico: 5"
Unidade de controle Visor P&B: 160 x 96 pixels, LCD, backlit, 6 linhas com 20 caracteres cada.
Portas do Instrumento Nome Descrigdo
Porta USB Porta USB para a transferéncia de dados
Porta USB Porta do pendrive USB para transferéncia de dados.

EE MAX Dados técnicos

Zipp10 Pro | 62




Dimensodes do Instru-
mento

Peso

Altura do eixo secun-
dario

Gravacao de dados

Prumo laser

Bateria ZBA301

Condigoes ambientais

Correcgodes automaticas

g z |
~ :
B A ©
E <:>J 4% 9
p Lg;l g
. . g py £
N} 1111 ©
— S g 2
Q ocoo®® ao'a
;
0o B U#H
88 mm | 88 mm 200 mm
176 mm 003867 001
Equipamento: 5.3 kg
Base nivelante: 760 g
Bateria ZBA301 195¢

Sem base nivelante:
Com base nivelante:

196 mm
240 mm £5 mm

Modelo Tipo de Memoéria Numero de Medicoes
Instrumento Memoria interna 20,000

Tipo: Laser vermelho visivel, classificagdo 2

Localizagdo: Eixo do equipamento

Precisdo: Desvio da linha de prumo:

Diametro do laser:

1.5 mm (2 sigma) com altura de instrumento a 1.5m
2.5 mm a uma altura de 1.5 m

Tipo:

Tensdo:
Capacidade:

Tempo de operagdo:

Li-Ion
8.4V
4.4 Ah

aproximadamente 10 horas

Temperatura

Tipo Operagao temperatura Temperatura de armazenamento
[°C] [°F] [°C] [°F]

Instrumento -20 a +50 -4 a+122 -40 a +70 -40 a +158

Bateria -20 a +50 -4a+122 -40 a +70 -40 a +158

Protegdo contra a entrada de agua, poeiras e areia

Tipo Protecgao

Instrumento IP54 (IEC 60529)

Umidade

Tipo Protecao

Instrumento Max 95% sem condensagao.

dica do equipam

Os efeitos da condensagdo devem ser eliminados através da secagem perio-

ento.

As seguintes correcGes automaticas sdo efetuadas:

Curvatura da Terra

Erro da linha de visada
Erro do eixo de inclinagao

Inclinagdo do eixo vertical

Erro do indice vertical
Refragao

Erro do indice do compensador
Excentricidade do circulo
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14.6 Correcgao de Escala

Uso de escala de Ao inserir uma correcdo de escala, as redugGes proporcionais a distancia poderdo ser levadas em conta.
corregao e Corregdo atmosférica.

e Redugdo para o nivel médio do mar.

e Distorcao de projecao.

Correcgao atmosférica A distancia inclinada apresentada serd correta se a escala de corregdo em ppm, mm/km, o qual foi inse-
rido, corresponde as condigBes atmosféricas prevalecentes no momento da medigdo.

A corregdo atmosférica inclui:
e Ajuste da pressdo atmosférica
e Temperatura ambiente

Para medicdo de distancia de alta precisdo, a correcdo atmosférica deve ser determinada com:
e Uma precisdo de 1 ppm

e Temperatura ambiente a 1°C

e Pressdo atmosférica a 3 mbar

Corregoes atmosféricas As corregbes atmosféricas em ppm com temperatura [°C], pressdo do ar [mb] e altura [m] a humidade
°C relativa de 60 %.
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Correcao atmosférica °F  As correcOes atmosféricas em ppm com temperatura [°F], pressdo do ar [pol Hg] e altura [pé] a humidade
relativa de 60 %.
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14.7

Formulas de Reducao

Formulas

L

a Nivel médio do mar
3 b Instrumento

C Refletor

SD Distancia inclinada

HD Distancia horizontal

VD Diferencga de altura

O instrumento calcula a distancia inclinada, distancia horizontal e diferenga de altura de acordo com as
seguintes formulas. Curvatura da terra (1/R) e coeficiente médio de refragdo (k = 0.13) sdo automatica-
mente levados em conta ao calcular a disténcia horizontal e diferenga de altura. A disténcia horizontal
calculada esta relacionada a altura da estagdo e ndo do refletor.

Distancia inclinada

SD Disténcia inclinada exibida [m]

DO Distancia ndo corrigida[m]

ppm Correcdo de escala atmosférica [mm/km]
mm Constante do prisma [mm]

SD:DO-{1+ppm-lO'6i+mm

Distancia horizontal

HD Distancia horizontal [m]

Y SD * seng

X SD * cosC
{= Leitura do circulo vertical

A (1-Kk/2)/R=1.47 * 1077 [m™1]
k = 0.13 (média do coeficiente de refragao)
R = 6.378 * 105 m (raio da terra)

HD=Y-A-X-Y

Diferenca de altura

_ > VD Diferenga de altitude [m]
VD=X+B-Y Y  SD *sent
X SD * cosg

{= Leitura circulo vertical

b (1-K)/2R = 6.83 * 10°8 [m™1]
k = 0.13 (média do coeficiente de refragdo)
R = 6.378 * 105 m (raio da terra)

Contrato de Licenca de
Software

Este produto contém software que esta pré-instalado no produto, ou que é fornecido ao cliente em midia
adequada, ou que possa ser descarregado através da Internet de acordo com a autorizagdo prévia da
GeoMax Tal software é protegido por copyright e outras leis e a sua utilizagdo é definida e regulada pelo
Contrato de Licenga de Software da GeoMax , que abrange aspectos tais como, mas nédo limitado a, Ambito
de aplicagdo da licenga, Garantia, Direitos de Propriedade Intelectual, Limitacdo de Responsabilidade,
Exclusdo de outras Garantias, Lei de Governanga e Jurisdigdo. Por favor, certifique-se que a qualquer
momento vocé cumpre com os termos e condigdes do Contrato de Licenca Software da GeoMax

Este contrato é fornecido juntamente com todos os produtos e também pode ser consultado e baixado no
site da GeoMax http://www.geomax-positioning.com/swlicense ou conseguido através do seu distribuidor
GeoMax.

Vocé ndo devera instalar ou usar o software a menos que vocé tenha lido e aceito os termos e condigBes
do Contrato de Licenga de Software da GeoMax. A instalagdo ou uso do software ou qualquer parte dele,
é considerada uma aceitagdo de todos os termos e condigdes do tal Acordo de Licenga. Se vocé ndo
concorda com todos ou alguns dos termos do Acordo da tal licenga, vocé ndo deve baixar, instalar ou usar
o software e vocé deve devolver o Software ndo usado, juntamente com a respectiva documentagdo e o
recibo da compra ao distribuidor do qual adquiriu o produto, dentro de 10 (dez) dias apds a compra, para
obter um reembolso total do prego de compra.
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15 Glossario

Eixos do instrumento

ZA = Linha de visada / Eixo de colimagao
Eixo da luneta = linha do reticulo até o centro da
objetiva.

SA = Eixo principal
Eixo de rotagdo vertical da luneta.

KA = Eixo secundario
Eixo de rotacdo horizontal da luneta. Também conhe-
cido como eixo Trunion.

V = Angulo vertical / Angulo zenital

VK = Circulo vertical
Com divisOes angulares codificadas para a leitura do
angulo vertical.

Hz = Direcao horizontal

HK = Circulo horizontal
Com divisGes angulares codificadas para a leitura do
angulo horizontal.

Linha de prumo /
compensador

Direcdo da gravidade. O compensador define a linha de prumo no instrumento.

Inclinagdo do eixo prin-
cipal

Angulo entre a linha de prumo e o eixo principal do instrumento.

O erro de inclinagdo do eixo principal ndo € um erro instrumental e ndo é elimi-
nado através de medigGes nas duas posigoes da luneta. Qualquer influéncia que
possa ocorrer na direcdo horizontal ou éangulo vertical é eliminada pelo compen-
sagdo nos 2 eixos.

Zénite

Ponto na linha de prumo situado acima do observador.

Reticulos

Placa de vidro na luneta que contém o reticulo.

Erro da linha de visada C
(colimagao do hori-
zontal)

003870001 /4

O erro de linha de visada (c) € um desvio da perpendicular entre o eixo secundario
e a linha de visada. Esse erro pode ser eliminado através da medigdo nas duas
faces do instrumento.

Erro de indice vertical

003871.001

Com a linha de visada na posicdo horizontal, a leitura do circulo vertical deve ser
exatamente 90° (100 grados). O desvio desse valor é denominado erro de indice
vertical (i).
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Explicagao dos dados

exibidos

Stn.E, Stn.N, Stn.Z

SD Indicada a distancia de inclinagdo correta entre o dngulo
secundario e o centro do prisma/ponto do laser.
HD Distancia horizontal corrigida pela temperatura indicada.
VD Diferenga de altura entre a estagdo e o ponto medido.
hp Altura do prisma em relagdo ao terreno.
hi  Altura do instrumento em relacdo ao terreno.
EO, NO, HO
Coordenadas da estagdo este, norte e altura
E,N, H

Coordenadas Este, Norte e Altura do ponto medido.

Glossario
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Anexo A Diagrama do Menu

(= Dependendo da versdo local do firmware, os itens dos menus poderdo ser diferentes.

Arvore de menu | —— Topografia Rapida
| —— Coleta de Dados
| —— Implantagao
| —— Aplicativos
—— Distancia entre Pontos
—— Estagao Livre
—— Area e Volume
—— Altura Remota

—— Imﬁlanta ao de Estradas
—— Linha de Referencia

| —— Gestor de Dados

—— Obra

—— Pontos Conhecidos

—— Observagdes |

—— Biblioteca de Cédigos
—— Exclui Memoria da Obra
—— Info Memodria

| —— Configuragao

|—— Geral
|—— Contraste, Corregao de Inclinacao, Corregdo Hz, Incremento do Hz,
Definicdo do Vertical, Unidade Angular, Leitura Minima, Unidade de
Distancia, Unidade de Temperatura, Unidade de Pressao, BeeB, Beep
Setorial, Iluminagdo do Visor, Autodesligar, Confirmagdo dos Dados,
Tela Inicial
| —— EDM

| |—— Configuracdo EDM, Dados Atmosféricos, Entrada PPM, Escala de
Projecao, Reflectancia do Sinal EDM, Frequéncia EDM

| —— Info Sistema.

| |—— Informagdo do Instrumento, Informacao do Software, Definigdo de
Data, Definigdo de Hora

| —— Calibragao

—— Colimagao Hz

—— Vert, Indice _

—— Ver Calibragao

| —— Transferéncia de Dados

! —— Exportar
—— Importar

| —— Carregar FW
| |—— Firmware
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Anexo B Estrutura do Diretorio

Descrigao No cartdo de memoria USB, os arquivos sdo armazenados em certos diretérios. O diagrama a seguir
mostra a estrutura padrdo do diretério.
Estrutura de Pasta |—— OBRA e GSI, IDEX
| e ASCII
|—— SYSTEMA e Args Firmware
S .
EEV MA Estrutura do Diretério
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